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Introduccion a los acoplamientos de sobrecarga

Cuanto mdas complejamente sean automatiza-
das las maquinas e instalaciones, mayor ha de
ser el nivel de seguridad de su funcionamiento.
En caso de bloqueos 6 sobrecargas, éstas no
pueden nunca destruir componentes impor-
tantes del funcionamiento. Las paradas deben
reducirse al minimo para que el proceso de
produccién continde lo més rapido posible y
sin costes de reparacién. Ya que tiempos de
parada mas cortos significan mayor productiv-
idad.

Los acoplamientos de sobrecarga RINGSPANN
son elementos mecanicos de seguridad, que
desconectan la parte motriz de la accionada
cuando se alcanza un par o una fuerza prees-
tablecidas. Por lo tanto, estos protegen con-
tra dafos y tiempos de parada causados por
sobrecarga.

Durante mas de 60 anos, RINGSPANN fabrica
acoplamientos de sobrecarga que son aproba-
dos en las mas diversas aplicaciones.

RINGSPANN ofrece hoy una amplia gama de
acoplamientos de sobrecarga de forma y de
friccion.

RINGSPANN no sélo suministra acoplamientos
de sobrecarga, sino también asesoramiento
técnicoy servicio in situ. RINGSPANN le propor-
ciona la seguridad que necesita.

Limitadores de par SIKUMAT®

Los limitadores SIKUMAT® aseguran maquinas
e instalaciones de una forma precisa y segura.
La gran variedad de las formas de actuacién
ofrecen soluciones éptimas para todo tipo de
aplicacion:

« SIKUMAT® con superficies helicoidales, para
condiciones de funcionamiento de alta
robusted,

+ SIKUMAT® de doble rodillo, para una trans-
mision constante del par preestablecido
durante el periodo de funcionamiento,

+ SIKUMAT® de bolas, muy alta precision de
respuesta, asi como para la transmision del
par sin holguras y

« SIKUMAT® de rodillos simples, para condi-
ciones de aplicacion universal.

Limitadores de par a friccion

Los limitadores de par a friccion se suministran
en dos disefios:

« Limitadores de par RIMOSTAT® para una
transmisién constante del par preestableci-
do también durante frecuentes periodos de
fricciony
Limitadores de par de arandela Belleville
para soluciones con coste reducido.

Limitadores de fuerza

RINGSPANN ha creado una serie de limitadores
de fuerza, que se caracterizan por poder trans-
mitir fuerzas hasta un cierto valor en ambas
direcciones de manera rigida y casi libre de
holguras. Al exceder la fuerza de desacople
preestablecida, la transmision de la fuerza es
interrumpida y la parte conducida deja de ser
accionada. Desaparecida la sobrecarga, la parte
motriz y la parte conducida nuevamente se
posicionan y el limitador de fuerza se rearma
automaticamente de nuevo.

El limitador de fuerza puede ser equipado con
un sensor inductivo para dar el aviso anticipa-
do de superacion de una cierta fuerza o dar la
sefal de desacoplamiento.
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SIKUMAT® SC.... SIKUMAT® SG ...

SIKUMAT® SA ...

RIMOSTAT®RS ... RIMOSTAT® RSHD RIMOSTAT® RT

Limitador de fuerzaPA ...




Resumen de los acoplamientos de sobrecarga

SIKUMAT® SA ...
de doble rodillo

SIKUMAT® SU ...
- sin holguras - de bolas

Acoplamientos Limitacion del par por Conexion Sin Constanclia del par ajtfstado.
de sobrecarga holguras | durante el periodo de funcionamiento
Carraqueo, Desco- | Vernota* | Desliza- | Auto- | Sincroniz.| Manual | Sincroniz. muy alta alta medio baja
nectar miento | matica automatica manual
después después
de 360° de 360°
SIKUMAT® SC ... e e =
con superficies
helicoidales
SIKUMAT® SG ... : : 5
de bolas
SIKUMAT® ST ... ‘ ‘ ’ |
—sin holguras - de bolas & & :
SIKUMAT® SN ... : :
de rodillos simples

SIKUMAT® SR ...
de rodillos simples

s
& @

SIKUMAT® SB ...
de doble rodillo

SIKUMAT®SL ... f an
de rodillos simples

& &

&

&
&

RIMOSTAT®RS...
con muelles helicoidales

RIMOSTAT® RSHD ‘ @ ‘

i

Limitador RT
con arandela Beleville

L4

Acoplamientos Limitacion de la fuerza por Conexién Sin Constancia de la fuerza ajustada
de sobrecarga holguras| durante el periodo de funcionamiento
Carraqueo, Desco- | Vernota | Desliza- | Auto- Manual muy alta alta medio baja
nectar miento | matica

4 4 4

Limitador de fuerza PA ... % % / / %

* Cuando se supera el par de ajuste, un sensor indica la sobrecarga. No existe interrupcion de la transmision del par.
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SIKUMAT® SC ... de carraqueo RINGSPANN-"

con superficies helicoidales

Ventajas

« Alta robustez, ya que toda la superficie
del dentado esta en contacto, cuando se
efectua la desconexion

« Unidad hermética con rodamiento incorpo-
rado, libre de mantenimiento

« El par prereglado se ajusta mediante el
numero de muelles en accién no por
modificacion de la pretension inicial de
los muelles

8-1

Principio de superficies helicoidales

El par se transmite por presion de muelles heli-
coidales ejercida contra superficies helicoidales
entre si tanto en la parte accionada como en la
motriz. Durante la desconexion, los flancos de
los dientes estan siempre en contacto, como la
rosca de un tornillo. Esta caracteristica confiere
al SIKUMAT® gran resistencia al desgaste y un
alto grado de duracion.

conectado desconectado

Funcionamiento 82

Funcionamiento

« Al sobrepasar el par ajustado el SIKUMAT®
comienza a carraquear.

« Pasada la sobrecarga el SIKUMAT® se conec-
B ta automaticamente de nuevo.

« Elfinal de carrera especial sin contacto de
este SIKUMAT®, detecta la sobrecarga, su

I sefal puede ser utilizada para parar el

\ P motor o para cualquier otra orden de

e regulacion.

Dentado recto Superficie helicoidales
Los flancos de las dientes solamente estan en contacto Los flancos de los dientes estan siempre en contacto
durante la conexion. aun en durante la desconexion.

Comparacion de modo de accion 83




SIKUMAT® SC.... de carraqueo

con superficies helicoidales

RINGSPANN’

Series

Serie SC - Version basica con conexion por brida

L

91

Serie SCE - con acoplamiento elastico

e
] —

[

pEUES

Indicaciones

Ajuste del par

El par se ajusta normalmente en nuestra fabri-
ca. Un ajuste o modificacion del par por parte
del cliente es posible. Personal no autorizado,
como el operador de la maquina, no puede
manipular el par de ajuste. Mas informacion en
las instrucciones de servicio y mantenimiento.

Final de carrera

El final de carrera para el SIKUMAT® de carr-
aqueo con superficies helicoidales indica a
través de un interruptor de proximidad sin con-
tacto porinduccion la sobrecarga. Ver la pag. 13
para mas detalles.

Para la conexion de pifiones, poleas, ruedas
dentadas etc. El elemento que se conecta debe
ir centrado sobre el eje por parte del cliente.

Péagina 10

Para la unién elastica de ejes. Los elementos
elasticos son resistentes al aceite.

Pagina 11

Para la union rigida de ejes. Compensacion de
desalineaciones radiales y angulares posibles.

Péagina 12




SIKUMAT® SC de carraqueo RINGSPANN-"

con superficies helicoidales
Version basica con conexion por brida

20he
2D

Z =Numero de agujeros roscados G en didmetro primitivo T - Cuando reaccione el Limitador hay que parar inmediatamente la instalacion

10-1
Datos técnicos
Tipo Referencia Campo de par 1 Campo de par 2
Parde |Velocidad| Ultimos Parde |Velocidad| Ultimos
ajuste max. digitos ajuste max. digitos
Nm min’! Nm min!
SC35x 4472-004xxx 15-85 1500 000 6-38 1500 100
SC45x 4472-005xxx 20-125 1500 000 9-55 1500 100
SC60.x 4472-006xxx 45-335 1500 000 14-100 1500 100
Dimensiones
Tipo Referencia Agujero D G H L T z Recor. de
d conexion
min. max." max.2)
mm mm mm mm mm mm mm mm
SC35x 4472-004xxx 7 22 25 82 M5 10 56 70 6 1,6
SC45x 4472-005xxx 9 30 32 100 M6 12 71 90 6 20
SC60.x 4472-006xxx 14 42 45 125 M8 16 90 108 6 25

1) Agujero max. para chavetero segtin DIN 6885, hoja 1
2 Agujero max. para chavetero seguin DIN 6885, hoja 3
Tolerancia de la chaveta P9

Forma de pedido
Tipo Referencia Para Agujero Con final
ajustar d de carrera
SC35. 2 4472-004 100 7Nm 12mm Ver la pag. 13
T 3 T
Campo de par Ultimos digitos

10



SIKUMAT® SCE de carraqueo RINGSPANN-"

con superficies helicoidales
con acoplamiento elastico

Z3 I
'i o r I_— \ 'IE .
I = B R ) T 8 9
T L
,—4$ o 1
+ N
U
Cuando reaccione el Limitador hay que parar inmediatamente la instalacion 1141
Datos técnicos
Tipo Referencia Campo de par 1 Campo de par 2
Parde | Velocidad | Ultimos Parde |Velocidad | Ultimos
ajuste max. digitos ajuste max. digitos
Nm min™! Nm min!
SCE35x | 4472-604xxx 15-85 1500 000 6-38 1500 100
SCE45.x 4472-605xxx 20-125 1500 000 9-55 1500 100
SCE60.x 4472-606xxx 45-335 1500 000 14-100 1500 100
Dimensiones
Tipo Referencia Agujero Agujero A D E L (6] U \ Zy Recor. de
1 d, conexion
min. | max” | max? | min. | max."
mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm
SCE 35 4472-604xxx 7 22 25 10 45 114 82 72 56 131 28 19 48 1,6
SCE45x 4472-605xxx 9 30 32 10 50 127 100 78 71 151 31 20 52 2,0
SCE60.x 4472-606xxx 14 42 45 20 60 158 125 96 920 188 39 21 61 2,5
1) Agujero max. para chavetero segtin DIN 6885, hoja 1
2 Agujero max. para chavetero seguin DIN 6885, hoja 3
Tolerancia de la chaveta P9
Forma de pedido
Tipo Referencia Para Agujero Agujero Con final
ajustar d, d, de carrera
SCE35. 2 4472-604 100 7Nm 12mm 15 mm Ver la pag. 13
T 3 T
Campo de par Ultimos digitos

1



SIKUMAT® SCL de carraqueo RINGSPANN-"

con superficies helicoidales
con acoplamiento rigido de compensacion
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Cuando reaccione el Limitador hay que parar inmediatamente la instalacion 12-1
Datos técnicos
Tipo Referencia Campo de par 1 Campo de par 2
Parde | Velocidad | Ultimos Parde |Velocidad| Ultimos
ajuste max. digitos ajuste max. digitos
Nm min™! Nm min!
SCL35x | 4472-404xxx 15-85 1500 000 6-38 1500 100
SCL45x 4472-405xxx 20-125 1500 000 9-55 1500 100
SCL60.x 4472-406xxx 45-335 1500 000 14-100 1500 100
Dimensiones
Tipo Referencia Agujero Agujero A D E L (0] U Z, Recor. de
1 dy conexion
min. max.” | max? min. max.")
mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm
SCL35x 4472-404xxx 7 22 25 16 35 110 82 53 56 133 33 42 1,6
SCL 45.x 4472-405xxx 9 30 32 20 42 135 100 66 71 162 4 53 20
SCL 60.x 4472-406xxx 14 42 45 30 50 160 125 85 920 196 51 62 25
1) Agujero max. para chavetero segtin DIN 6885, hoja 1
2 Agujero max. para chavetero seguin DIN 6885, hoja 3
Tolerancia de la chaveta P9
Forma de pedido
Tipo Referencia Para Agujero Agujero Con final
ajustar d, dy de carrera
SCL35. 2 4472-404 100 7Nm 12mm 20 mm Ver la pag. 13
T 3 T
Campo de par Ultimos digitos

12



Final de carrera RINGSPANN’

para el SIKUMAT® de carraqueo con superficies helicoidales
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131 132
Tipos Referencia Tamafo me mhm
Final de carrera con conexion por clavija 3504-000097-B024VG 35 575 21
45 65,0 32
Clavija de empalme de 90°, con 2 m de cable de PVC 2504-000001-A00002 60 77,5 47
Accionamiento Datos técnicos Recomendaciones
El final de carrera reacciona por el movimiento ~ Tension: 24V DC+20% Elfinal de carrera se suministra con un soporte
axial del aro de conexion interior. En funciona- ) . de aluminio, y dos tornillos M6 que se fijan,
. Salida: Transistor-PNP , o
miento normal, el final de carrera esta cerrado, segun plano. La fijacion debe estar exenta de
el diodo luminoso esta encendido. En caso de  Corriente max. de conexion: 200mA  vibraciones. El Limitador de par no debe des-
una sobrecarga el aro de conexién interior se . - . plazarse axialmente una vez montado, mas de
Alimentacién propia: 10mA

desplaza axialmente y el final de carrera abre, el 0,2 mm con respeto al final de carrera.

diodo se apaga. En la salida del final de carrera  Tipo de proteccion: IP67

se produce una desconexion secuencial depen- ) o R
~P : P Temperatura ambiental: -25°...475°C

diente de las revoluciones.

Medidas (Al x LO x AN): 23x35x14 mm

13



SIKUMAT® SG ... de carraqueo RINGSPANN-"

de bolas

Ventajas

« Alta precisién de respuesta por el principio
a bolas

« Rodamiento incorporado

« Chaveta lateral en brida de acoplamiento
para grandes prestaciones

- Exacta graduacién del par por escalona-
miento preciso, incluso montado

« Econdmico

14-1

Principio a bolas

El par se transmite por presion de arandelas
belleville ejercida contra bolas, que estan
guiadas entre dos aros con asientos de bola.
Al sobrepasar el par de ajuste las bolas se des-
plazan carraqueando de asiento a asiento,
hasta que el par de transmision esté por debajo
del par ajustado. Esta caracteristica y el disefio
de los asientos de las bolas le conceden una
alta exactitud de respuesta.

conectado desconectado

Funcionamiento 14-2

Accionamiento

« Al sobrepasar el par ajustado el SIKUMAT®
comienza a carraquear.

« Pasada la sobrecarga el SIKUMAT® se conec-
ta automaticamente de nuevo.

« Unfinal de carrera nos indica una posible
sobrecarga, su sefal puede ser utilizada
para parar el motor o para cualquier otra
orden de regulacién.

14



SIKUMAT® SG ... de carraqueo RINGSPANN-"

de bolas

Series

Serie SG - Version basica con conexion por brida

=y Para la conexion de pifiones, poleas, ruedas
] dentadas etc. El elemento que se conecta debe
— Ty ; 7 ir centrado sobre el eje por parte del cliente.
C 7
IS3Y
; /s 1‘7 15-1 Pagina 16
Serie SGR - con rodamiento incorporado y moyu corto
=y Con moyu corto y rodamiento incorporado
] para elementos de conexidn estrechos.
4
7
=5
/ =il I 15-2 Pagina 17
Serie SGG - con moyu largo
\WavavVi Con un moyu largo para la conexién de ele-
mentos anchos. El centrado del elemento de
+ L= ; % conexidn, por cojinete de friccién o rodamiento
& =n a bolas, por parte del cliente.
Q—l ‘ m 15-3 Péagina 18
Serie SGE - con acoplamiento elastico
Para la unién eldstica de ejes. Los elementos
elasticos son resistentes al aceite.
+ 2
=
I J q N ;
15-4 Péagina 19

Indicaciones

Ajuste del par Detector de proximidad

El par se ajusta normalmente en nuestra fabri-  La sefalizacion de una sobrecarga se puede

ca. Un ajuste o modificacién del par por parte
del cliente es posible. Mas informacion en las
instrucciones de servicio y mantenimiento.

indicar a través de un final de carrera sin con-
tacto o mecanico. Mas detalles en las paginas
62y 63.

15



SIKUMAT® SG de carraqueo RINGSPANN-"

de bolas
Version basica con conexion por brida
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AnchoderanuraN /| | Ky |
Una entre 2 agujeros roscados N
1
Z =Nudmero de agujeros roscados G en didmetro primitivo T - Cuando reaccione el Limitador hay que parar inmediatamente la instalacion 16-1
Datos técnicos
Tipo Referencia Campo de par 1 Campo de par 2 Campo de par 3 Campo de par 4
Parde | Velocidad | Ultimos Parde |Velocidad | Ultimos Parde | Velocidad | Ultimos Parde |Velocidad | Ultimos
ajuste max. digitos ajuste max. digitos ajuste max. digitos ajuste max. digitos
Nm min’! Nm min’! Nm min’! Nm min!

SG32x 4478-020xxx 25-5 3300 001 5-10 3300 002 10-20 1800 003 20-40 1800 004
SG40.x 4478-025xxx 6-12 2900 001 12-25 2900 002 25-55 1450 003 55-100 1450 004
SG 55 4478-035xxx 12-25 2400 001 25-50 2400 002 50-120 1200 003 120-200 1200 004
SG65.x 4478-045xxx 25-50 2000 001 50-100 2000 002 100 - 250 1000 003 200-480 1000 004
SG80.x 4478-055xxx 50-100 1600 001 100-200 1600 002 200-500 850 003 400-1 000 850 004
SG 90.x 4478-065xxx 85-250 1400 001 230-600 1400 002 300- 1000 700 003 600 - 2 000 700 004

Dimensiones
Tipo Referencia Agujero D F Fs G H J K K L Ly N N; T X Y Z | Recor.de
d conexion
min. | max.
mm | mm | mm | mm | mm mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm mm
SG32x 4478-020xxx 7 20 55 41 50 | M5 | 65 3 9 | 135 | 345 | 385 6 3,1 48 | 385 | 5 6 14
SG40x 4478-025xxx 10 25 82 60 725 | M5 8 6 9 145 | 48 52 6 31 70 54 6 6 23
SG55.x 4478-035xxx 14 35 | 100 | 78 | 905 | M6 | 10 5 9 15 56 61 8 36 89 70 6 6 24
SG 65.x 4478-045xxx 18 45 120 | 90,5 | 112 | M8 12 8,5 10 | 225 73 78 10 41 105 84 6 2,7
SG80.x 4478-055xxx 24 55 146 | 105 | 140 | M10 | 15 1 9 25 93,5 | 100 12 4,1 125 | 108 10 6 37
SG90.x 4478-065xxx 30 | 70" | 176 |1205| 170 | M12 | 17 12 9 30 | 107 | 1135| 14 | 46 | 155 | 129 | 10 6 4,6
Chavetero segtin DIN 6885, hoja 1 Tolerancia de la chaveta JS9
") Chavetero segun DIN 6885, hoja 3 - Tolerancia de la chaveta J59
Forma de pedido
Tipo Referencia Para Agujero Con final
ajustar d de carrera
SG32.2 4478-020 002 7Nm 12mm Ver pag. 62y 63
T 3 T
Campo de par Ultimos digitos

16



SIKUMAT® SGR de carraqueo

de bolas
con rodamiento incorporado y moyu corto

RINGSPANN’
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Z =Numero de agujeros roscados G en didmetro primitivo T - Cuando reaccione el Limitador hay que parar inmediatamente la instalacion 1741
Datos técnicos
Tipo Referencia Campo de par 1 Campo de par 2 Campo de par 3 Campo de par 4
Parde | Velocidad | Ultimos Parde |Velocidad | Ultimos Parde |Velocidad| Ultimos Parde |Velocidad| Ultimos
ajuste max. digitos ajuste max. digitos ajuste max. digitos ajuste max. digitos
Nm min’! Nm min’! Nm min! Nm min!
SGR32x | 4478-920xxx 25-5 3300 001 5-10 3300 002 10-20 1800 003 20-40 1800 004
SGR 40.x 4478-925xxx 6-12 2900 001 12-25 2900 002 25-55 1450 003 55-100 1450 004
SGR55x | 4478-935xxx 12-25 2400 001 25-50 2400 002 50-120 1200 003 120-200 1200 004
SGR65x | 4478-945xxX 25-50 2000 001 50-100 2000 002 100 - 250 1000 003 200 - 480 1000 004
SGR 80.x 4478-955xxx 50-100 1600 001 100 - 200 1600 002 200-500 850 003 400-1 000 850 004
SGR90x | 4478-965xxx 85-250 1400 001 230- 600 1400 002 300- 1 000 700 003 600 - 2 000 700 004
Dimensiones
Tipo Referencia Agujero ds D F, Fs G H, J K K; L, Q R; T X Y Z | Recor.de
d conexion
min. | max.
mm | mm | mm | mm | mm | mm mm [ mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm mm
SGR32x | 4478-920xxx 7 20 21 55 38 50 | M5 | 11 3 9 135 | 51 8 15 48 | 385| 5 6 14
SGR 40.x 4478-925xxx 10 25 26 82 50 725 | M5 16 9 14,5 70 10 20 70 54 6 6 23
SGR55x | 4478-935xxx 14 35 36 | 100 | 60 | 905 | M6 | 15 5 9 15 78 12 25 89 70 6 6 24
SGR65x | 4478-945xxX 18 45 46 | 120 | 80 | 112 | M8 | 18 | 85 10 | 225 | 9% 12 30 | 105 84 6 6 2,7
SGR 80.x 4478-955xxx 24 55 56 146 | 100 | 140 | M10 | 235 " 9 25 | 1245 16 30 125 | 108 10 6 37
SGR90X | 4478-965xxx | 30 | 70V | 66 | 176 | 120 | 170 | M12 | 255 | 12 9 30 | 140 | 18 30 | 155 | 129 | 10 6 46
Chavetero segtin DIN 6885, hoja 1 Tolerancia de la chaveta JS9
") Chavetero segun DIN 6885, hoja 3 - Tolerancia de la chaveta J59
Forma de pedido
Tipo Referencia Para Agujero Con final
ajustar d de carrera
SGR32. 2 4478-920 002 7Nm 12mm Ver pag. 62y 63
T 3 T
Campo de par Ultimos digitos

17




SIKUMAT® SGG de carraqueo RINGSPANN-"

de bolas
con moyti largo
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Z =Numero de agujeros roscados G en didmetro primitivo T - Cuando reaccione el Limitador hay que parar inmediatamente la instalacion 18-1
Datos técnicos
Tipo Referencia Campo de par 1 Campo de par 2 Campo de par 3 Campo de par 4
Parde |Velocidad| Ultimos Parde |Velocidad| Ultimos Parde |Velocidad| Ultimos Parde |Velocidad| Ultimos
ajuste max. digitos ajuste max. digitos ajuste max. digitos ajuste max. digitos
Nm min’! Nm min’! Nm min’! Nm min!
SGG32x | 4478-120xxx 25-5 3300 001 5-10 3300 002 10-20 1800 003 20-40 1800 004
SGG40.x 4478-125xxx 6-12 2900 001 12-25 2900 002 25-55 1450 003 55-100 1450 004
SGG55x | 4478-135xxx 12-25 2400 001 25-50 2400 002 50-120 1200 003 120-200 1200 004
SGG 65X | 4478-145xxx 25-50 2000 001 50-100 2000 002 100 - 250 1000 003 200 - 480 1000 004
SGG 80.x 4478-155xxx 50-100 1600 001 100 - 200 1600 002 200-500 850 003 400-1 000 850 004
SGG90.x | 4478-165xxx 85-250 1400 001 230- 600 1400 002 300- 1 000 700 003 600 - 2 000 700 004
Dimensiones
Tipo Referencia Agujero ds B D [ F Fs G H J K K L Q R T X Y Z | Recor.de
d conexion
min. | max.
mm | mm [ mm | mm [ mm | mm | mm | mm mm | mm [ mm | mm [ mm | mm | mm | mm | mm | mm mm
SGG32x | 4478-120xxx 7 20 | 21 4 55 | 41 | 28 | 50 | M5 | 65 3 9 |135| 66 |275|255| 48 |385| 5 6 14
SGG 40.x 4478-125xxx 10 25 26 4 82 60 38 | 725 | M5 8 9 145 | 85 33 35 70 54 6 6 23
SGG55x | 4478-135xxx | 14 | 35 | 36 5 |100 | 78 | 52 | 905 | M6 | 10 5 9 15 | 100 | 39 | 45 | 89 | 70 6 6 24
SGG 65.x 4478-145xxx 18 45 46 5 120 | 905 | 65 | 112 | M8 | 12 | 85 10 | 225 | 125 | 47 59 | 105 | 84 6 6 2,7
SGG 80.x 4478-155xxx 24 55 56 | 65 | 146 | 105 | 78 | 140 |[M10| 15 n 9 25 15251525 | 60 | 125 | 108 | 10 6 37
SGG90x | 4478-165xxx | 30 | 70" | 66 | 65 | 176 |120,5| 90 | 170 |[M12| 17 | 12 9 30 | 171 | 575| 60 | 155 | 129 | 10 6 4,6
Chavetero segtin DIN 6885, hoja 1 Tolerancia de la chaveta JS9
") Chavetero segun DIN 6885, hoja 3 - Tolerancia de la chaveta J59
Forma de pedido
Tipo Referencia Para Agujero Con final
ajustar d de carrera
SGG32. 2 4478-120 002 7Nm 12mm Ver pag. 62y 63
e 3 T
Campo de par Ultimos digitos
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SIKUMAT® SGE de carraqueo RINGSPANN-"

de bolas
con acoplamiento elastico
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Cuando reaccione el Limitador hay que parar inmediatamente la instalacion 19-1
Datos técnicos
Tipo Referencia Campo de par 1 Campo de par 2 Campo de par 3 Campo de par 4
Parde |Velocidad| Ultimos Parde |Velocidad | Ultimos Parde |Velocidad| Ultimos Parde |Velocidad| Ultimos
ajuste max. digitos ajuste max. digitos ajuste max. digitos ajuste max. digitos
Nm min’! Nm min’! Nm min! Nm min!
SGE 32.x 4478-620xxx 25-5 3300 001 5-10 3300 002 10-20 1800 003 20-40 1800 004
SGE 40.x 4478-625xxx 6-12 2900 001 12-25 2900 002 25-55 1450 003 55-100 1450 004
SGE 55.x 4478-635xxx 12-25 2400 001 25-50 2400 002 50-120 1200 003 120-200 1200 004
SGE 65.x 4478-645xxx 25-50 2000 001 50-100 2 000 002 100 - 250 1000 003 200-480 1000 004
SGE 80.x 4478-655xxx 50-100 1600 001 100 - 200 1600 002 200-500 850 003 400-1 000 850 004
SGE 90.x 4478-665xxx 85-250 1400 001 230-600 1400 002 300- 1000 700 003 600 -2 000 700 004

Dimensiones
Tipo Referencia Agujero d, A E D F3 J K K; L (0] U X Y Z; | Recor.de
d; conexion
min. | max. | max.

mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm [ mm | mm | mm mm

SGE 32.x 4478-620xxx 7 20 30 67 46 55 50 3 9 13,5 35 86 15 385 5 28 14

SGE 40.x 4478-625xxx 10 25 50 112 79 82 72,5 6 9 14,5 48 1375 38 54 6 58 23

SGE 55.x 4478-635xxx 14 35 50 112 79 100 90,5 5 9 15 56 147 38 70 6 58 24

SGE 65.x 4478-645xxx 18 45 60 128 90 120 112 8,5 10 225 72 176,5 45 84 6 67 2,7

SGE 80.x 4478-655xxx 24 55 60 148 920 146 140 M 9 25 935 | 2115 45 108 10 67 37

SGE 90.x 4478-665xxx 30 70" 70 177 107 176 170 12 9 30 107 | 2425 52 129 10 77 4,6

SGE 90.4 4478-665xxx 30 70" 90 198 140 176 170 12 9 30 107 272 62 129 10 97 4,6

Chavetero seguin DIN 6885, hoja 1 - Tolerancia de la chaveta JS9
") Chavetero segun DIN 6885, hoja 3 - Tolerancia de la chaveta J59

Forma de pedido
Tipo Referencia Para Agujero Agujero Con final
ajustar d, d, de carrera
SGE32. 2 4478-620 002 7Nm 12mm 25 mm Ver pag. 62y 63
T 3 T
Campo de par Ultimos digitos
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SIKUMAT® ST ... de carraqueo - sin holguras - RINGSPANN"’

de bolas

Ventajas
« Libre de holguras en los dos sentidos

« Construccion compacta con alta densidad
de potencia

+ Rodamiento incorporado para apoyo de la
pieza accionada

« Gran exactitud de respuesta gracias a su
principio de bolas

« Fijacion simple y sin holguras al eje
mediante casquillos de fijacion cdnica
incorporado

« Facil ajuste del par, incluso montado,
mediante escalonamiento preciso

20-1

Principio a bolas sin holguras

El par se transmite mediante bolas oprimidas
en ranuras en forma de V por arandelas bel-
leville. Estas ranuras estan dispuestas axial-
mente en la parte motriz por lo que el par, se
puede transmitir desde los dos sentidos libre
de holguras. Cuando es alcanzado el par ajusta-
I N i do las bolas ruedan sobre si mismos saltando
- —F, deranura en ranura, mientras dure la sobrecar-
ga. La caracteristica negativa de las arandelas
de platillo hace que la respuesta del limitador
del par sea muy exacta.
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conectado desconectado

Funcionamiento 20-2

Accionamiento

« Cuando es alcanzado el par ajustado el Lim-
itador de par SIKUMAT® carraquea libre de
holguras.

« Pasada la sobrecarga el SIKUMAT® se conec-
ta automaticamente de nuevo.

« Unfinal de carrera nos indica una posible
sobrecarga, su senal puede ser utilizada
para parar el motor o para cualquier otra
orden de regulacion.
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SIKUMAT® ST ... de carraqueo - sin holguras -

de bolas

RINGSPANN’

Series

Serie ST - Version basica con conexion por brida

|

21-2
Serie STE - con acoplamiento elastico
i ] —
Serie STL - con acoplamiento rigido de compensacion
=0 U9 i
E' Il _ﬁ‘:ﬂ Al B
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Indicaciones

Ajuste del par

El par se ajusta normalmente en nuestra fabri-
ca. Un ajuste o modificacién del par por parte
del cliente es posible. Mas informacion en las
instrucciones de servicio y mantenimiento.

Final de carrera

La sefalizacion de una sobrecarga se puede
indicar a través de un final de carrera sin con-
tacto o mecanico. Mas detalles en las paginas
62y 63.

Para la conexiéon de pifiones, poleas, ruedas
dentadas etc. El elemento que se conecta debe
ir directamente apoyado sobre el rodamiento
incorporado.

Péagina 22

Con moyu largo para la conexion de elemen-
tos anchos. El elemento que se conecta debe
ir directamente apoyado sobre el rodamiento
incorporado; rodamientos radiales adicionales,
por parte del cliente.

Péagina 23
Para la unién elastica de ejes.

Péagina 24
Para la unién rigida de ejes.

Péagina 25
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SIKUMAT® ST de carraqueo - sin holguras - RINGSPANN"’

de bolas
Version basica con conexion por brida
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Z =Nudmero de agujeros roscados G en didmetro primitivo T - Cuando reaccione el Limitador hay que parar inmediatamente la instalacion 22-1
Datos técnicos
Tipo Referencia Campo de par 1 Campo de par 2 Campo de par 3
Parde | Velocidad | Ultimos Parde |Velocidad | Ultimos Parde | Velocidad | Ultimos
ajuste max. digitos ajuste max. digitos ajuste max. digitos
Nm min’! Nm min’! Nm min!
ST 30x 4479-025xxx 5-14 4000 001 10-28 4000 002 20-60 4000 003
ST40.x 4479-030xxx 9-27 3000 001 18-54 3000 002 38-115 3000 003
ST45x 4479-040xxx 19-60 2500 001 38-125 2500 002 70-255 2500 003
ST 55 4479-050xxx 35-110 2000 001 80-220 2000 002 160 - 440 2000 003
ST 65.x 4479-060xxx 80-185 1200 001 160-370 1200 002 320- 740 1200 003

Dimensiones
Tipo Referencia Agujero D D, D, E F Fs G H K K L Ly L Q T Z | Recor.de
d* conexion
min. | max.
mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm mm
ST30x 4479-025xxx 10 20 65 63 | 405 5 47 70 M4 | 75 7 12 26 47 40 8 56 8 1,2
ST30x 4479-025xxx 19 25 65 63 42 5 47 70 | M4 | 75 7 12 26 47 40 8 56 8 1,2
ST 40.x 4479-030xxx 15 30 80 77 57 7 62 85 M5 8 8 12 31 56 46 11 71 8 1,5
ST 45.x 4479-040xxx 19 30 95 88 57 9 75 100 | M6 | 105 9 14 40 67 57 14 85 8 18
ST45.x 4479-040xxx 32 40 95 88 64 9 75 100 | M6 | 105 9 14 31 67 57 14 85 8 18
ST 55.x 4479-050xxx 32 50 110 | 100 | 735 | 10 90 115 | M6 12 10 16 29 73 63 16 100 8 2,0
ST 65.x 4479-060xxx 32 50 130 | 122 | 735 | 10 100 | 135 | M8 12 12 21 29 85 75 18 116 8 2.2
ST 65.x 4479-060xxx 55 60 130 | 122 | 89 10 100 | 135 | M8 12 12 21 | 455 | 86 75 18 116 8 2.2
El diametro d, al final del alojamiento, es equivalente al didmetro elegido d y sirve como centrado adicional.
*Se puede suministrar con los siguientes didmetros interiores d: 10, 11, 12, 14,15, 16, 18, 19, 20, 22, 24, 25, 28, 30, 32, 35, 38, 40, 42, 45, 48, 50, 55 y 60 mm.
Forma de pedido
Tipo Referencia Para Agujero Con final
ajustar d de carrera
ST40. 2 4479-030 002 25Nm 20 mm Ver pag. 62y 63
T 3 T
Campo de par Ultimos digitos
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SIKUMAT® STG de carraqueo - sin holguras - RINGSPANN"’

de bolas
con moyti largo
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Z =Nudmero de agujeros roscados G en didmetro primitivo T - Cuando reaccione el Limitador hay que parar inmediatamente la instalacion 231
Datos técnicos
Tipo Referencia Campo de par 1 Campo de par 2 Campo de par 3
Parde | Velocidad | Ultimos Parde |Velocidad | Ultimos Parde | Velocidad | Ultimos
ajuste max. digitos ajuste max. digitos ajuste max. digitos
Nm min’! Nm min’! Nm min!
STG30x | 4479-125xxx 5-14 4000 001 10-28 4000 002 20-60 4000 003
STG 40.x 4479-130xxx 9-27 3000 001 18-54 3000 002 38-115 3000 003
STG45x | 4479-140xxx 19-60 2500 001 38-125 2500 002 70-255 2500 003
STG55Xx | 4479-150xxx 35-110 2000 001 80-220 2000 002 160 - 440 2000 003
STG65x | 4479-160xxx 80-185 1200 001 160-370 1200 002 320- 740 1200 003

Dimensiones
Tipo Referencia Agujero D D, D, E F F, Fs G H K K L L Q Q, T Z | Recor.de
d* conexion
min. | max.
mm | mm | mm | mm | mm | mm/| mm| mm | mm mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm mm
STG 30.x 4479-125xxx 10 20 65 63 | 405 | 5 47 30 70 | M4 | 75 7 12 26 72 33 | 65 | 56 8 1,2
STG 30.x 4479-125xxx 19 25 65 63 42 5 47 30 70 | M4 | 75 7 12 26 72 33 | 65 | 56 8 1,2
STG 40.x 4479-130xxx 15 30 80 77 57 7 62 40 85 | M5 8 8 12 31 88 43 | 875 | 71 8 1,5
STG 45.x 4479-140xxx 19 30 95 88 57 9 75 45 | 100 | M6 | 105 | 9 14 | 40 | 108 | 55 | 11,5| 85 8 18
STG 45.x 4479-140xxx 32 40 95 88 64 9 75 45 | 100 | M6 | 105 | 9 14 31 108 | 55 | 11,5] 85 8 18
STG 55.x 4479-150xxx 32 50 | 110 | 100 | 73,5 | 10 90 55 | 115 | M6 | 12 10 16 29 | 124 | 67 13 | 100 8 2,0
STG 65.x 4479-160xxx 32 50 | 130 | 122 | 735 | 10 | 100 | 65 | 135 | M8 | 12 12 21 29 | 140 | 73 14 | 116 8 2.2
STG 65.x 4479-160xxx 55 60 | 130 | 122 | 89 10 | 100 | 65 | 135 | M8 | 12 12 21 | 455 | 141 | 73 14 | 116 8 2,2
El didametro d, en la parte posterior del moyu largo es igual que el didmetro d y hace de centrado adicional.
*Se puede suministrar con los siguientes didmetros interiores d: 10, 11, 12, 14, 15, 16, 18, 19, 20, 22, 24, 25, 28, 30, 32, 35, 38, 40, 42, 45, 48, 50, 55 y 60 mm.
Forma de pedido
Tipo Referencia Para Agujero Con final
ajustar d de carrera
STG65. 1 4479-160 001 90 Nm 60 mm Ver pag. 62y 63
T 3 T
Campo de par Ultimos digitos
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SIKUMAT® STE de carraqueo - sin holguras -

de bolas

con acoplamiento elastico

RINGSPANN’
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Cuando reaccione el Limitador hay que parar inmediatamente la instalacion 24-1
Datos técnicos
Tipo Referencia Campo de par 1 Campo de par 2 Campo de par 3
Parde | Velocidad | Ultimos Parde |Velocidad| Ultimos Parde |Velocidad| Ultimos
ajuste max. digitos ajuste max. digitos ajuste max. digitos
Nm min’! Nm min’! Nm min!
STE 30.x 4479-625%xX 5-14 4000 001 10-28 4000 002 20-60 4000 003
STE 40.x 4479-630xxx 9-27 3000 001 18-54 3000 002 38-115 3000 003
STE 45.x 4479-640xxx 19-60 2500 001 38-125 2500 002 70-255 2500 003
STE 55.x 4479-650Xxx 35-110 2000 001 80-220 2000 002 160 - 440 2000 003
STE 65.x 4479-660xxx 80-185 1200 001 160-370 1200 002 320-740 1200 003
Dimensiones
Tipo Referencia Agujero Agujero A D, D, E Fs K K; L Ly (0] U Z; | Recor.de
d* dy* conexion
min. | max.
mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm mm
STE 30.x 4479-625xxx 10 20 15 28 70 63 40,5 55 70 7 12 26 47 102 30 30 1,2
STE 30.x 4479-625xxx 19 25 15 28 70 63 42 55 70 7 12 26 47 102 30 30 12
STE 40.x 4479-630xxx 15 30 15 38 85 77 57 65 85 8 12 31 545 | 1195 | 35 35 15
STE 45.x 4479-640xxx 19 30 20 45 100 88 64 80 100 9 14 40 67 146 45 45 18
STE45.x 4479-640xxx 32 40 20 45 100 88 64 80 100 9 14 31 67 146 45 45 18
STE 55.x 4479-650xxx 32 50 25 50 115 100 73,5 95 115 10 16 29 73 159 50 50 20
STE65.x 4479-660xxx 32 50 30 55 135 122 73,5 105 135 12 21 29 87 182 56 56 2,2
STE 65.x 4479-660xxx 55 60 30 55 135 122 89 105 135 12 21 45,5 87 182 56 56 2,2
El diametro d, al final del alojamiento, es equivalente al didmetro elegido d y sirve como centrado adicional.
*Se puede suministrar con los siguientes didmetros interiores d: 10, 11, 12, 14,15, 16, 18, 19, 20, 22, 24, 25, 28, 30, 32, 35, 38, 40, 42, 45, 48, 50, 55 y 60 mm.
**Se puede suministrar con los siguientes didmetros interiores d3: 15, 16, 19, 20, 24, 25, 28, 30, 32, 35, 38, 40, 42, 45, 48, 50 y 55 mm.
Forma de pedido
Tipo Referencia Para Agujero Agujero Con final
ajustar d dy de carrera
STE 30. 1 4479-625 001 10 Nm 12mm 20 mm Ver pag. 62y 63
T 3 T
Campo de par Ultimos digitos
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SIKUMAT® STL de carraqueo - sin holguras - RINGSPANN"’

de bolas
con acoplamiento rigido de compensacion
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Cuando reaccione el Limitador hay que parar inmediatamente la instalacion 25-1
Datos técnicos
Tipo Referencia Campo de par 1 Campo de par 2 Campo de par 3
Parde |Velocidad| Ultimos Parde |Velocidad | Ultimos Parde |Velocidad| Ultimos
ajuste max. digitos ajuste max. digitos ajuste max. digitos
Nm min’! Nm min’! Nm min!
STL30.x 4479-425xxx 5-14 4000 001 10-28 4000 002 20-60 4000 003
STL40x 4479-430xxx 9-27 3000 001 18-54 3000 002 38-115 3000 003
STL45x 4479-440xxx 19-60 2500 001 38-125 2500 002 70-255 2500 003
STL55.x 4479-450xxx 35-110 2000 001 80-220 2000 002 160 - 440 2000 003
STL65.x 4479-460xxx 80-185 1200 001 160-370 1200 002 320-740 1200 003

Dimensiones
Tipo Referencia Agujero Agujero A D, D, Ds E F3 K K L Ly (0] u Zy | Recor.de
d* dy** conexion
min. | max.
mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm mm

STL 30.x 4479-425xxx 10 20 1 20 65 63 40,5 42 53 70 7 12 26 47 955 | 255 | 265 12
STL30.x 4479-425xxx 19 25 1 20 65 63 42 42 53 70 7 12 26 47 955 | 255 | 265 1,2
STL 40.x 4479-430xxx 15 30 15 30 80 77 57 58 72 85 8 12 31 56 | 1145 | 33 31 1,5
STL 45.x 4479-440xxx 19 40 19 30 97 88 64 58 72 100 9 14 40 67 128 33 31 18
STL45.x 4479-440xxx 19 40 24 42 97 88 64 72 89 100 9 14 31 67 150 | 445 45 18
STL 55.x 4479-450xxx 32 50 24 42 m 100 | 735 72 89 115 10 16 29 73 | 1535 | 445 45 2,0
STL65.x 4479-460xxx 32 50 32 42 131 122 | 735 79 118 | 135 12 21 29 85 | 1635 | 35 29 2,2
STL 65.x 4479-460xxx 55 60 45 60 131 122 89 92 118 | 135 12 21 45,5 86 | 1725 | 44 44 2,2

El diametro d, al final del alojamiento, es equivalente al didmetro elegido d y sirve como centrado adicional.
*Se puede suministrar con los siguientes didmetros interiores d: 10, 11, 12, 14,15, 16, 18, 19, 20, 22, 24, 25, 28, 30, 32, 35, 38, 40, 42, 45, 48, 50, 55 y 60 mm.
**Se puede suministrar con los siguientes didmetros interiores d3: 15, 16, 19, 20, 24, 25, 28, 30, 32, 35, 38, 40, 42, 45, 48, 50 y 55 mm.

Forma de pedido
Tipo Referencia Para Agujero Agujero Con final
ajustar d dy de carrera
STL55. 3 4479-450 003 420 Nm 45 mm 35mm Ver pag. 62y 63
T 3 T
Campo de par Ultimos digitos
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SIKUMAT® SN ... de carraqueo sincronizado RINGSPANN-"

de rodillos simples

Ventajas
« Conexidn sincronizada después de 360°
Rodamiento incorporado

« Chaveta lateral en brida de acoplamiento
para grandes prestaciones

« Exacta graduacién del par ajustado por
escalonamiento preciso, incluso montado

« Econdmico

26-1

N

Conectado

Funcionamiento

Principio con rodillos simples

El par se transmite por presién de arandelas
belleville ejercida contra rodillos simples, que
estadn guiados entre discos. Uno de ellos tiene
ranuras. Al sobrepasar el par de ajuste el disco
ranurado se desplaza. La division de las ranuras
no es simétrica, lo que hace que los rodillos
vuelvan, después de un giro de 360° a su posi-

g F: cion inicial.

[

<

NN

Desconectado

26-2

Accionamiento

« Al sobrepasar el par ajustado el SIKUMAT®
comienza a carraquear.

« Pasada la sobrecarga el SIKUMAT® se
conecta de nuevo, automaticamente y sin-
cronizado después de 360°, en su posicion
inicial.

« Unfinal de carrera nos indica una posible
sobrecarga, su sefal puede ser utilizada
para parar el motor o para cualquier otra
orden de regulacion.

26



SIKUMAT® SN ... de carraqueo sincronizado

de rodillos simples

RINGSPANN"*

Series

Serie SN - Version basica con conexion por brida
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J‘—\ 27-1

Serie SNR - con rodamiento incorporado y moyt corto

e

4

NTRY

Serie SNG - con moyu largo

27-3

NN

Indicaciones

Ajuste del par

El par se ajusta normalmente en nuestra fabri-
ca. Un ajuste o modificacion del par por parte
del cliente es posible. Mas informacién en las
instrucciones de servico y mantenimiento.

Final de carrera

La sefalizacion de una sobrecarga se puede in-
dicar a través de un final de carrera sin contacto
0 mecénico. Mas detalles en las paginas 62 y 63.

Para la conexién de pifiones, poleas, ruedas
dentadas etc. El elemento que se conecta debe
ir centrado sobre el eje por parte del cliente.

Pagina 28

Con moyu corto y rodamiento incorporado
para elementos de conexion estrechos.

Pagina 29

Con un moyu largo para la conexién de ele-
mentos anchos. El centrado del elemento de
conexion, por cojinete de friccion o rodamiento
a bolas, por parte del cliente.

Pagina 30

Para la union elastica de ejes. Los elementos
elasticos son resistentes al aceite.

Pagina 31
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SIKUMAT® SN de carraqueo sincronizado RINGSPANN-"

de rodillos simples
Version basica con conexion por brida
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Z =Numero de agujeros roscados G en didmetro primitivo T - Cuando reaccione el Limitador hay que parar inmediatamente la instalacién 28-1
Datos técnicos
Tipo Referencia Campo de par 1 Campo de par 2 Campo de par 3
Parde | Velocidad | Ultimos Parde |Velocidad| Ultimos Parde | Velocidad | Ultimos
ajuste max. digitos ajuste max. digitos ajuste max. digitos
Nm min”! Nm min’! Nm min”!
SN 32x 4470-020xxx 5-10 1000 801 10-20 1000 802 20-40 500 803
SN 40.x 4470-025xxx 12-25 950 801 25-50 950 802 50-100 450 803
SN 55.x 4470-035xxx 25-50 800 801 50-100 800 802 100 - 200 400 803
SN 65.x 4470-045xxx 50-100 650 801 100-200 650 802 200 - 450 300 803
SN 80.x 4470-055xxx 100 - 200 550 801 200 - 400 550 802 400 - 800 250 803
SN 90.x 4470-065xxx 170-450 400 801 350-900 400 802 600 - 1800 150 803
Dimensiones
Tipo Referencia Agujero D F Fs G H J K K L Ly N N, T X Y Z | Recor.de
: conexion
min. | max.
mm | mm | mm | mm | mm mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm mm
SN 32x 4470-020xxx 7 20 55 41 50 M5 6,5 3 9 135 35 38,5 6 31 48 38,5 5 6 1,2
SN 40.x 4470-025xxx 10 25 82 60 725 | M5 8 6 9 145 | 48 52 6 3,1 70 54 6 6 18
SN 55.x 4470-035xxx 14 35 100 78 90,5 | M6 10 6 9 15 56 61 8 3,6 89 70 6 6 20
SN 65.x 4470-045xxx 18 45 120 | 90,5 | 112 | M8 12 8,5 10 | 225 72 78 10 41 105 84 6 6 2,2
SN 80.x 4470-055xxx 24 55 146 | 105 | 140 | M10 | 15 " 9 25 93,5 | 100 12 41 125 | 108 7 6 25
SN 90.x 4470-065xxx 30 70" | 176 |1205| 170 | M12 | 17 12 9 30 107 | 1135| 14 4,6 155 | 129 10 6 30
Chavetero segtin DIN 6885, hoja 1 - Tolerancia de la chaveta JS9
") Chavetero segun DIN 6885, hoja 3 - Tolerancia de la chaveta JS9
Forma de pedido
Tipo Referencia Para Agujero Con final
ajustar d de carrera
SN32.3 4470-020 803 30Nm 9mm Ver pag. 62y 63
e 3 T
Campo de par Ultimos digitos
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SIKUMAT® SNR de carraqueo sincronizado RINGSPANN-"

de rodillos simples
con rodamiento incorporado y moyu corto
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Z =Numero de agujeros roscados G en didmetro primitivo T - Cuando reaccione el Limitador hay que parar inmediatamente la instalacién 29-1
Datos técnicos
Tipo Referencia Campo de par 1 Campo de par 2 Campo de par 3
Parde | Velocidad | Ultimos Parde |Velocidad| Ultimos Parde | Velocidad | Ultimos
ajuste max. digitos ajuste max. digitos ajuste max. digitos
Nm min”! Nm min’! Nm min”!
SNR 32.x 4470-920xxx 5-10 1000 801 10-20 1000 802 20-40 500 803
SNR 40.x 4470-925xxx 12-25 950 801 25-50 950 802 50-100 450 803
SNR55x | 4470-935xxx 25-50 800 801 50-100 800 802 100 - 200 400 803
SNR65x | 4470-945xxx 50-100 650 801 100-200 650 802 200 - 450 300 803
SNR 80.x 4470-955xxx 100 - 200 550 801 200 - 400 550 802 400 - 800 250 803
SNR 90.x 4470-965xxx 170-450 400 801 350-900 400 802 600 - 1800 150 803
Dimensiones
Tipo Referencia Agujero ds D F, Fs G H, J K K L, Q R, T X Y Z | Recor.de
o conexion
min. | max.
mm | mm | mm | mm | mm | mm mm [ mm | mm | mm [ mm | mm | mm | mm | mm | mm mm
SNR 32.x 4470-920xxx 7 20 21 55 38 50 M5 | 115 3 9 13,5 | 515 8 15 48 38,5 5 6 1,2
SNR 40.x 4470-925xxx 10 25 26 82 50 725 | M5 16 6 9 14,5 70 10 20 70 54 6 6 18
SNR 55.x 4470-935xxx 14 35 36 100 60 90,5 | M6 15 6 9 15 78 12 25 89 70 6 6 20
SNR 65.x 4470-945xxx 18 45 46 120 80 12 | M8 18 85 10 225 96 12 30 105 84 6 6 2,2
SNR 80.x 4470-955xxx 24 55 56 146 | 100 | 140 | M10 | 235 M 9 25 | 1245 16 30 125 | 108 7 6 25
SNR 90.x 4470-965xxx 30 70" 66 176 | 120 | 170 | M12 | 255 12 9 30 140 18 30 155 | 129 10 6 30
Chavetero segtin DIN 6885, hoja 1 - Tolerancia de la chaveta JS9
") Chavetero segun DIN 6885, hoja 3 - Tolerancia de la chaveta JS9
Forma de pedido
Tipo Referencia Para Agujero Con final
ajustar d de carrera
SNR32. 2 4470-920 802 15Nm 13mm Ver pag. 62y 63
T 3 T
Campo de par Ultimos digitos
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SIKUMAT® SNG de carraqueo sincronizado

de rodillos simples
con moyu largo

RINGSPANN’
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Z =Numero de agujeros roscados G en didmetro primitivo T - Cuando reaccione el Limitador hay que parar inmediatamente la instalacién 30-1
Datos técnicos
Tipo Referencia Campo de par 1 Campo de par 2 Campo de par 3
Parde | Velocidad | Ultimos Parde |Velocidad| Ultimos Parde | Velocidad | Ultimos
ajuste max. digitos ajuste max. digitos ajuste max. digitos
Nm min”! Nm min’! Nm min”!
SNG 32x 4470-120xxx 5-10 1000 801 10-20 1000 802 20-40 500 803
SNG 40.x 4470-125xxx 12-25 950 801 25-50 950 802 50-100 450 803
SNG55x | 4470-135xxx 25-50 800 801 50-100 800 802 100 - 200 400 803
SNG65x | 4470-145xxx 50-100 650 801 100-200 650 802 200 - 450 300 803
SNG 80.x 4470-155xxx 100 - 200 550 801 200 - 400 550 802 400 - 800 250 803
SNG 90.x 4470-165xxx 170-450 400 801 350-900 400 802 600 - 1800 150 803
Dimensiones
Tipo Referencia Agujero ds B D F Fi Fs G H J K K, L, Q R T X Y Z | Recor.de
d conexion
min. | max.
mm | mm [ mm | mm [ mm | mm | mm | mm mm | mm [ mm | mm [ mm | mm [ mm | mm | mm | mm mm
SNG 32x 4470-120xxx 7 20 21 4 55 41 28 50 | M5 | 65 3 9 | 135 66 |275|255| 48 |385| 5 6 1,2
SNG 40.x 4470-125xxx 10 25 26 4 82 60 38 | 725 | M5 8 6 9 | 145 83 33 35 70 54 6 6 18
SNG 55.x 4470-135xxx 14 35 36 5 100 | 78 52 [ 905| M6 | 10 6 9 15 | 100 | 39 45 89 70 6 6 2,0
SNG65x | 4470-145xxx | 18 | 45 | 46 5 | 120 | 905| 65 | 112 | M8 | 12 | 85 | 10 | 225|125 | 47 | 59 | 105 | 84 | 6 6 2,2
SNG 80.x 4470-155xxx 24 55 56 | 65 | 146 | 105 | 78 | 140 |[M10| 15 n 9 25 |1525]525| 60 | 125 | 108 7 6 25
SNG 90.x 4470-165xxx 30 | 70" | 66 | 65 | 176 [1205| 90 | 170 |M12| 17 12 9 30 | 171 | 575 | 60 | 155 | 129 | 10 6 30
Chavetero segtin DIN 6885, hoja 1 - Tolerancia de la chaveta JS9
") Chavetero seguin DIN 6885, hoja 3 - Tolerancia de la chaveta J59
Forma de pedido
Tipo Referencia Para Agujero Con final
ajustar d de carrera
SNG32. 2 4470-120 802 15Nm 10 mm Ver pag. 62y 63
T 3 T
Campo de par Ultimos digitos
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SIKUMAT® SNE de carraqueo sincronizado

de rodillos simples

con acoplamiento elastico
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Z =Numero de agujeros roscados G en didmetro primitivo T Cuando reaccione el Limitador hay que parar inmediatamente la instalacién 31-1
Datos técnicos
Tipo Referencia Campo de par 1 Campo de par 2 Campo de par 3
Parde | Velocidad | Ultimos Parde |Velocidad| Ultimos Parde | Velocidad | Ultimos
ajuste max. digitos ajuste max. digitos ajuste max. digitos
Nm min”! Nm min’! Nm min”!
SNE 32.x 4470-620xxx 5-10 1000 801 10-20 1000 802 20-40 500 803
SNE 40.x 4470-625xxx 12-25 950 801 25-50 950 802 50-100 450 803
SNE55.x | 4470-635xxx 25-50 800 801 50-100 800 802 100 - 200 400 803
SNE65x | 4470-645xxx 50-100 650 801 100- 200 650 802 200 - 450 300 803
SNE 80.x 4470-655xxx 100 - 200 550 801 200 - 400 550 802 400 - 800 250 803
SNE 90.x 4470-665xxx 170-450 400 801 350-900 400 802 600 - 1800 150 803
Dimensiones
Tipo Referencia Agujero d, A E D Fs J K K L (0] U X Y Z3 | Recor.de
d, conexion
min. | max. | max.
mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm [ mm | mm | mm mm
SNE 32.x 4470-620xxx 7 20 30 67 46 55 50 3 9 13,5 35 86 15 38,5 5 28 12
SNE 40.x 4470-625xxx 10 25 50 112 79 82 72,5 6 9 14,5 48 1375 38 54 6 58 18
SNE 55.x 4470-635xxx 14 35 50 112 79 100 90,5 6 9 15 56 147 38 70 6 58 2,0
SNE65x | 4470-645xxx 18 45 60 128 90 120 112 85 10 22,5 72 | 1765 | 45 84 6 67 22
SNE 80.x 4470-655xxx 24 55 60 148 90 146 140 " 9 25 935 | 2115 45 108 7 67 2,5
SNE 90.x 4470-665xxx 30 70" 70 177 107 176 170 12 9 30 107 | 2425 52 129 10 75 30
SNE 90.x 4470-665xxx 30 70" 920 198 140 176 170 12 9 30 107 272 52 129 10 75 30
Chavetero segtin DIN 6885, hoja 1 Tolerancia de la chaveta JS9
") Chavetero segun DIN 6885, hoja 3 - Tolerancia de la chaveta JS9
Forma de pedido
Tipo Referencia Para Agujero Agujero Con final
ajustar 1 ) de carrera
SNE32. 2 4470-620 802 15Nm 10 mm 20 mm Ver pag. 62y 63
e ’ T
Campo de par Ultimos digitos
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SIKUMAT® SA ... de carraqueo sincronizado RINGSPANN-"
de doble rodillo

Ventajas

« Par constante durante todo el periodo del
funcionamiento, por el principio doble
rodillo

« Conexidn sincronizada después de 360°
« Transmision de pares hasta 10000 Nm

« Para didmetros de ejes hasta 125 mm

32-1

Principio con doble rodillo

El par se transmite por presién de muelles he-
licoidales ejercida contra 6 pares de rodillos
dobles, que estan guiados entre discos. Uno de
ellos con ranuras . Si el par de reaccién so-
brepasa al par de apriete de los muelles, los
rodillos ruedan entre si, saliendo de las ranuras
y comprimiendo los muelles. Esta caracteristica
y el disefio de los asientos de los rodillos le
conceden una alta precisién de respuesta du-
rante toda su duracion de funcionamiento. La
division de las ranuras no es simétrica, lo que
hace que los rodillos vuelvan a su posicién ini-
cial después de un giro de 360°".

NN
N
Conectado Desconectado

Funcionamiento 32-2

Accionamiento

« Al sobrepasar el par ajustado el SIKUMAT®
comienza a carraquear.

« Pasada la sobrecarga el SIKUMAT® se
conecta de nuevo, automaticamente y sin-
cronizado después de 360°, en su posicion
inicial.

« Unfinal de carrera nos indica una posible
sobrecarga, su sefal puede ser utilizada
para parar el motor o para cualquier otra
orden de regulacion.
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SIKUMAT® SA ... de carraqueo sincronizado

de doble rodillo

RINGSPANN"*

Series

Serie SA - Version basica con conexion por brida
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Serie SAG - con moyu largo
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Serie SAE - con acoplamiento elastico
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Serie SAL - con acoplamiento rigido de compensacion
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Indicaciones
Ajuste del par Final de carrera

El par se ajusta normalmente en nuestra fabri-
ca. Un ajuste o modificacion del par por parte
del cliente es posible. Personal no autorizado,
como el operador de la maquina, no puede
manipular el par de ajuste. Mas informacién en
las instrucciones de servicio y mantenimiento.

La sefalizacion de una sobrecarga se puede in-
dicar a través de un final de carrera sin contacto
0 mecénico. Mas detalles en las paginas 62 y 63.

Para la conexién de pifiones, poleas, ruedas
dentadas etc. El elemento que se conecta debe
ir centrado sobre el eje por parte del cliente.

Pagina 34

Con un moyu largo para la conexién de ele-
mentos anchos. El suministro incluye el casqui-
llo antifriccion.

Pagina 35

Para la union elastica de ejes. Los elementos
elasticos son resistentes al aceite.

Pagina 36

Para la unién rigida de ejes. Compensacién de
desalineaciones radiales y angulares.

Péagina 37
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SIKUMAT® SA de carraqueo sincronizado RINGSPANN-"

de doble rodillo
Version basica con conexion por brida
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Tamaiio 4-11 Tamaiio 14-22
Z =Numero de agujeros roscados G en didmetro primitivo T - Cuando reaccione el Limitador hay que parar inmediatamente la instalacién 34-1
Datos técnicos
Tipo Tipo Parde | Velocidad
ajuste max.
Nm min!
SA 4 4470-004800 7-80 1500
SA 7 4470-007800 26-310 800
SA 11 4470-011800 | 105-1250 500
SA 14 4470-014800 | 210-2500 400
SA18 4470-018800 | 420-5000 315
SA 22 4470-022800 | 840-10000 250
Dimensiones
Tipo Referencia Agujero B D D, Fy Fs G H Ly S T z Recor. de
¢ conexion
min. max.
mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm
SA 4 4470-004800 9 25 8 80 80 27 2 M6 1 71 24 71 3 16
SA 7 4470-007800 25 40 10 125 125 43 140 M8 19 109 38 109 6 25
SAT1 4470-011800 30 65 15 180 200 75 212 M 10 16 175 61 160 6 4,0
SA 14 4470-014800 50 80 20 224 - 95 224 M12 18 180 87 200 6 5,0
SA 18 4470-018800 65 100 24 280 - 18 280 M16 25 224 110 250 6 6,2
SA22 4470-022800 80 125 30 355 - 150 355 M20 30 280 140 315 6 8,0
Chavetero seguin DIN 6885, hoja 1 - Tolerancia de la chaveta P9
Forma de pedido
Tipo Referencia Para Agujero Con final
ajustar d de carrera
SA4 4470-004 800 9Nm 12mm Ver pag. 62y 63
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SIKUMAT® SAG de carraqueo sincronizado RINGSPANN-"

de doble rodillo
con moyu largo
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Imagen: Tamafio 4-11
Z =Numero de agujeros roscados G en didmetro primitivo T - Cuando reaccione el Limitador hay que parar inmediatamente la instalacién 35-1
Datos técnicos
Tipo Tipo Parde | Velocidad
ajuste max.
Nm min!
SAG 4 | 4470-104800 7-80 1500
SAG 7 4470-107800 26-310 800
SAG 11 4470-111800 | 105-1250 500
SAG 14 4470-114800 | 210-2500 400
Dimensiones
Tipo Referencia Agujero C D D, Fs G H L, M Q S T z Z, Recor. de
d, conexion
min. max.
mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm
SAG 4 | 4470-104800 9 25 25 80 80 20 M6 1 103 55 32 24 71 3 39 16
SAG 7 | 4470-107800 | 25 40 40 125 | 125 | 140 | M8 19 155 80 46 38 109 6 55 25
SAG11 | 4470-111800 | 40 65 63 180 | 200 | 212 | M10 | 16 250 | 120 75 61 160 6 87 40
SAG 14 4470-114800 50 80 80 224 224 224 M12 18 275 155 95 87 200 6 109 50
Agujero d, es 0,2 ..0,5 mm mayor que d, para los tamarios 4 - 7
Agujero d, es 0,5 ..1,0 mm mayor que d, para los tamafios 11- 14
Chavetero segtin DIN 6885, hoja 1 - Tolerancia de la chaveta P 9
Forma de pedido
Tipo Referencia Para Agujero Con final
ajustar d; de carrera
SAG 4 4470-104 800 27 Nm 16 mm Ver pag. 62y 63
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SIKUMAT® SAE de carraqueo sincronizado

de doble rodillo
con acoplamiento elastico

RINGSPANN’
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Imagen: Tamafio 4-11
Cuando reaccione el Limitador hay que parar inmediatamente la instalacién 36-1
Datos técnicos
Tipo Tipo Parde | Velocidad
ajuste max.
Nm min!
SAE 4 4470-604800 7-80 1500
SAE 7 4470-607800 26-310 800
SAE 11 4470-611800 | 105-1250 500
SAE 14 4470-614800 | 210-2500 400
SAE 18 4470-618800 | 420-5000 315
SAE 22 4470-622800 | 840-10000 250
Dimensiones
Tipo Referencia Agujero Agujero A D, Fs E L 0 S U v w Zy Z, | Recor.de
d d, conexion
min. | max. | min. | max.
mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm [ mm | mm | mm mm
SAE 4 4470-604800 9 25 5 45 114 80 90 72 63 146 47 28 19 75 41 63 1,6
SAE 7 4470-607800 25 40 20 60 158 125 140 96 99 221 71 39 21 112 61 97 2,5
SAET1 4470-611800 30 65 25 80 230 180 212 130 160 318 114 49 21 143 82 124 4,0
SAE 14 4470-614800 50 80 45 100 | 294 | 224 | 224 160 160 | 359 93 56 17 179 97 153 50
SAE 18 4470-618800 65 100 60 120 330 280 280 195 200 430 114 80 25 206 116 179 6,2
SAE 22 4470-622800 80 125 75 160 432 355 355 255 250 563 140 104 31 283 160 247 8,0
Chavetero seguin DIN 6885, hoja 1 - Tolerancia de la chaveta P9
Forma de pedido
Tipo Referencia Para Agujero Agujero Con final
ajustar 1 ) de carrera
SAE4 4470-604 800 40 Nm 29 mm 40 mm Ver pag. 62y 63
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SIKUMAT® SAL de carraqueo sincronizado RINGSPANN-"

de doble rodillo

con acoplamiento rigido de compensacion
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Imagen: Tamafio 4-11
Cuando reaccione el Limitador hay que parar inmediatamente la instalacién 37-1
Datos técnicos
Tipo Tipo Parde | Velocidad
ajuste max.
Nm min’!
SAL 4 4470-404800 7-80 1500
SAL 7 4470-407800 26-310 800
SAL 11 4470-411800 | 105-1250 500
SAL 14 4470-414800 | 210-2500 400
SAL 18 4470-418800 | 420-5000 315
SAL 22 4470-422800 | 840-10000 250
Dimensiones
Tipo Referencia Agujero Agujero A D, E F3 L (0] P U S Z, Recor. de
d, d, conexion
min. max. min. max.
mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm
SAL 4 4470-404800 9 25 16 35 110 80 53 90 63 148 77 33 47 42 1,6
SAL 7 4470-407800 25 40 30 50 160 125 85 140 99 214 105 51 71 62 25
SAL 11 4470-411800 30 65 50 90 250 200 150 212 160 335 160 81 114 100 4,0
SAL 14 4470-414800 50 80 60 110 315 224 175 224 160 384 204 101 93 124 50
SAL 18 4470-418800 65 100 60 110 315 280 175 280 200 462 238 101 114 124 6,2
SAL 22 4470-422800 80 125 75 140 400 355 216 355 250 600 320 130 140 160 8,0
Desalineacion permitidas: Radiales 0,015 x @ A, angulares max. 3°
Chavetero seguin DIN 6885, hoja 1 - Tolerancia de la chaveta P9
Forma de pedido
Tipo Referencia Para Agujero Agujero Con final
ajustar 1 ) de carrera
SAL 4 4470-404 800 13Nm 13mm 17 mm Ver pag. 62y 63
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SIKUMAT® SU ... de carraqueo sincronizado - sin holguras - RINGSPANN"

de bolas

Ventajas
« Libre de holguras en los dos sentidos

« Construccion compacta con alta densidad
de potencia

+ Rodamiento incorporado para apoyo de la
pieza accionada

« Gran exactitud de respuesta gracias a su
principio de bolas

+ Fijacion simple y sin holguras al eje
mediante casquillos de fijacion conica
incorporado

« Facil ajuste del par, incluso montado,
mediante escalonamiento preciso

38-1

Principio a bolas sin holguras

El par se transmite mediante bolas oprimidas
en ranuras en forma de V por arandelas
belleville. Estas ranuras estan dispuestas axial-
mente en la parte motriz por lo que el par, se
puede transmitir desde los dos sentidos libre
de holguras. Cuando es alcanzado el par ajus-
tado las bolas ruedan sobre si mismos saltando
- Fe de ranura en ranura , mientras dure la sobre-

- carga. La division de las ranuras no es 5|me.tr!cla,
lo que hace que las bolas vuelvan a su posicién
inicial después de un giro de 360°. Las carac-
N teristicas de las arandelas belleville proporcio-
nan una proteccion rapida y efectiva contra la
sobrecarga.

[

<

Conectado Desconectado

Funcionamiento 38-2

Accionamiento

« Cuando es alcanzado el par ajustado el
Limitador de par SIKUMAT® carraquea libre
de holguras.

« Pasada la sobrecarga el SIKUMAT® se
conecta de nuevo, automaticamente y sin-
cronizado después de 360°, en su posicion
inicial.

« Unfinal de carrera nos indica una posible
sobrecarga, su sefal puede ser utilizada
para parar el motor o para cualquier otra
orden de regulacion.
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SIKUMAT® SU ... de carraqueo sincronizado - sin holguras - RINGSPANN"

de bolas

Series

Serie SU - Version basica con conexion por brida
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Indicaciones

Ajuste del par

El par se ajusta normalmente en nuestra fabri-
ca. Un ajuste o modificacion del par por parte
del cliente es posible. Mas informacién en las
instrucciones de servicio y mantenimiento.

Final de carrera

La sefalizacion de una sobrecarga se puede in-
dicar a través de un final de carrera sin contacto
0 mecénico. Mas detalles en las paginas 62 y 63.

Para la conexién de pifiones, poleas, ruedas
dentadas etc. El elemento que se conecta debe
ir directamente apoyado sobre el rodamiento
incorporado.

Pagina 40

Con moyu largo para la conexién de elementos
anchos. El elemento que se conecta debe ir di-
rectamente apoyado sobre el rodamiento in-
corporado; rodamientos radiales adicionales,
por parte del cliente.

Péagina 41
Para la unién elastica de ejes.

Péagina 42
Para la unién rigida de ejes.

Pagina 43
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SIKUMAT® SU de carraqueo sincronizado - sinholguras-  RINGSPANN"

de bolas
Version basica con conexion por brida
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Z =Numero de agujeros roscados G en didmetro primitivo T - Cuando reaccione el Limitador hay que parar inmediatamente la instalacién 40-1
Datos técnicos
Tipo Referencia Campo de par 1 Campo de par 2 Campo de par 3
Parde | Velocidad | Ultimos Parde |Velocidad| Ultimos Parde | Velocidad | Ultimos
ajuste max. digitos ajuste max. digitos ajuste max. digitos
Nm min’! Nm min’! Nm min’!
SU30x 4479-025xxx 5-14 4000 101 10-28 4000 102 20-60 4000 103
SU 40.x 4479-030xxx 9-27 3000 101 18-54 3000 102 38-115 3000 103
SU 45.x 4479-040xxx 19-60 2500 101 38-125 2500 102 70-255 2500 103
SU 55.x 4479-050xxx 35-110 2000 101 80-220 2000 102 160 - 440 2000 103
SU65.x 4479-060xxx 80-185 1200 101 160-370 1200 102 320-740 1200 103

Dimensiones
Tipo Referencia Agujero D D, D, E F Fs G H K K, L Ly L, Q T Z | Recor.de
d* conexion
min. | max.
mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm mm
SU 30.x 4479-025xxx 10 20 65 63 | 405 5 47 70 M4 | 75 7 12 26 47 40 8 56 8 1,2
SU 30.x 4479-025xxx 19 25 65 63 42 5 47 70 M4 | 75 7 12 26 47 40 8 56 8 1,2
SU 40.x 4479-030xxx 15 30 80 77 57 7 62 85 M5 8 8 12 31 56 46 1" 7 8 15
SU 45.x 4479-040xxx 19 30 95 88 57 9 75 100 | M6 | 10,5 9 14 40 67 57 14 85 8 18
SU45.x 4479-040xxx 32 40 95 88 64 9 75 100 | M6 | 105 9 14 31 67 57 14 85 8 18
SU 55.x 4479-050xxx 32 50 110 | 100 | 735 | 10 90 115 | M6 12 10 16 29 73 63 16 100 8 2,0
SU 65.x 4479-060xxx 32 50 130 | 122 | 735 | 10 100 | 135 | M8 12 12 21 29 85 75 18 116 8 2,2
SU 65.x 4479-060xxx 55 60 130 | 122 89 10 100 | 135 | M8 12 12 21 455 | 86 75 18 116 8 2.2
El diametro d, al final del alojamiento, es equivalente al diametro elegido d y sirve como centrado adicional.
*Se puede suministrar con los siguientes didmetros interiores d: 10, 11, 12, 14, 15, 16, 18,19, 20, 22, 24, 25, 28, 30, 32, 35, 38, 40, 42, 45,48, 50, 55 y 60 mm.
Forma de pedido
Tipo Referencia Para Agujero Con final
ajustar d de carrera
SuU40. 2 4479-030 102 25Nm 20 mm Ver pag. 62y 63
nn T
Campo de par Ultimos digitos
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SIKUMAT® SUG de carraqueo sincronizado - sin holguras -

de bolas
con moyu largo
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Z =Numero de agujeros roscados G en didmetro primitivo T - Cuando reaccione el Limitador hay que parar inmediatamente la instalacién 41-1
Datos técnicos
Tipo Referencia Campo de par 1 Campo de par 2 Campo de par 3
Parde | Velocidad | Ultimos Parde |Velocidad| Ultimos Parde | Velocidad | Ultimos
ajuste max. digitos ajuste max. digitos ajuste max. digitos
Nm min”! Nm min’! Nm min”!
SUG 30x 4479-125xxx 5-14 4000 101 10-28 4000 102 20-60 4000 103
SUG40.x 4479-130xxx 9-27 3000 101 18-54 3000 102 38-115 3000 103
SUG45x | 4479-140xxx 19-60 2500 101 38-125 2500 102 70-255 2500 103
SUG55.x | 4479-150xxx 35-110 2000 101 80-220 2000 102 160 - 440 2000 103
SUG65x 4479-160xxx 80-185 1200 101 160-370 1200 102 320-740 1200 103
Dimensiones
Tipo Referencia Agujero D D, D, E F F, Fs G H K K L L Q Q T Z | Recor.de
d* conexion
min. | max.
mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm [ mm mm | mm | mm | mm | mm | mm [ mm | mm mm
SUG 30x 4479-125xxx 10 20 65 63 | 405 5 47 30 70 | M4 | 75 7 12 26 72 33 6,5 56 8 1,2
SUG 30x 4479-125xxx 19 25 65 63 42 5 47 30 70 | M4 | 75 7 12 26 72 33 6,5 56 8 1,2
SUG 40.x 4479-130xxx 15 30 80 77 57 7 62 40 85 | M5 8 8 12 31 88 43 | 875 | 71 8 1,5
SUG45.x | 4479-140xxx | 19 | 30 | 95 | 88 | 57 9 75 | 45 | 100 | M6 | 105 | 9 14 | 40 | 108 | 55 | 11,5 | 85 8 18
SUG45x 4479.140.xxx 32 40 95 88 64 9 75 45 100 | M6 | 10,5 9 14 31 108 | 55 | 11,5] 85 8 18
SUG 55 4479-150xxx 32 50 | 110 | 100 | 735 | 10 90 55 115 | M6 12 10 16 29 | 124 | 67 13 100 8 20
SUG 65 4479-160xxx 32 50 | 130 | 122 | 735 | 10 | 100 | 65 135 | M8 12 12 21 29 | 140 | 73 14 | 116 8 2,2
SUG65.x | 4479-160xxx | 55 | 60 | 130 | 122 | 89 | 10 | 100 | 65 | 135 | M8 | 12 12 | 21 (455 | 141 | 73 14 | 116 | 8 2,2
El diametro d, al final del alojamiento, es equivalente al diametro elegido d y sirve como centrado adicional.
*Se puede suministrar con los siguientes didmetros interiores d: 10, 11, 12, 14, 15, 16, 18, 19, 20, 22, 24, 25, 28, 30, 32, 35, 38, 40, 42, 45,48, 50, 55 y 60 mm.
Forma de pedido
Tipo Referencia Para Agujero Con final
ajustar d de carrera
SUG65. 1 4479-160 101 90 Nm 60 mm Ver pag. 62y 63
T 3 T
Campo de par Ultimos digitos
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SIKUMAT® SUE de carraqueo sincronizado - sin holguras -

de bolas

con acoplamiento elastico
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Cuando reaccione el Limitador hay que parar inmediatamente la instalacién 42-1
Datos técnicos
Tipo Referencia Campo de par 1 Campo de par 2 Campo de par 3
Parde | Velocidad | Ultimos Parde |Velocidad| Ultimos Parde | Velocidad | Ultimos
ajuste max. digitos ajuste max. digitos ajuste max. digitos
Nm min”! Nm min’! Nm min”!
SUE 30.x 4479-625xxx 5-14 4000 101 10-28 4000 102 20-60 4000 103
SUE 40.x 4479-630xxx 9-27 3000 101 18-54 3000 102 38-115 3000 103
SUE45x | 4479-640xxx 19-60 2500 101 38-125 2500 102 70-255 2500 103
SUE55x | 4479-650xxx 35-110 2000 101 80-220 2000 102 160 - 440 2000 103
SUE 65.x 4479-660xxx 80-185 1200 101 160-370 1200 102 320-740 1200 103
Dimensiones
Tipo Referencia Agujero Agujero A D, D, E Fs K K, L Ly (0] U Z; | Recor.de
F dy** conexion
min. | max. | min. | max.
mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm [ mm | mm | mm mm
SUE 30.x 4479-625xxx 10 20 15 28 70 63 40,5 55 70 7 12 26 47 102 30 30 1,2
SUE 30.x 4479.625.xxx 19 25 15 28 70 63 42 55 70 7 12 26 47 102 30 30 1,2
SUE 40.x 4479-630xxx 15 30 15 38 85 77 57 65 85 8 12 31 54,5 | 1195 35 35 15
SUE45x | 4479-640xxx 19 30 20 45 100 88 57 80 100 9 14 40 67 146 45 45 18
SUE 45.x 4479-640xxx 32 40 20 45 100 88 64 80 100 9 14 31 67 146 45 45 18
SUE 55.x 4479-650xxx 32 50 25 50 115 100 73,5 95 115 10 16 29 73 159 50 50 2,0
SUE 65.x 4479-660xxx 32 50 30 55 135 122 73,5 105 135 12 21 29 87 182 56 56 2,2
SUE65x | 4479-660xxx 55 60 30 55 135 122 89 105 135 12 21 455 87 182 56 56 2,2
El diametro d, al final del alojamiento, es equivalente al diametro elegido d y sirve como centrado adicional.
*Se puede suministrar con los siguientes didmetros interiores d: 10, 11, 12, 14, 15, 16, 18, 19, 20, 22, 24, 25, 28, 30, 32, 35, 38, 40, 42, 45, 48, 50, 55 y 60 mm.
**Se puede suministrar con los siguientes didmetros interiores ds: 15, 16, 19, 20, 24, 25, 28, 30, 32, 35, 38, 40, 42,45, 48, 50 y 55 mm.
Forma de pedido
Tipo Referencia Para Agujero Agujero Con final
ajustar d dy de carrera
SUE30. 1 4479-625 101 10 Nm 12mm 20 mm Ver pag. 62y 63
e 3 T
Campo de par Ultimos digitos
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SIKUMAT® SUL de carraqueo sincronizado - sin holguras -

de bolas

con acoplamiento rigido de compensacion
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Cuando reaccione el Limitador hay que parar inmediatamente la instalacién 43-1
Datos técnicos
Tipo Referencia Campo de par 1 Campo de par 2 Campo de par 3
Parde | Velocidad | Ultimos Parde |Velocidad| Ultimos Parde | Velocidad | Ultimos
ajuste max. digitos ajuste max. digitos ajuste max. digitos
Nm min”! Nm min’! Nm min”!
SUL 30.x 4479-425xxx 5-14 4000 101 10-28 4000 102 20-60 4000 103
SUL 40.x 4479-430xxx 9-27 3000 101 18-54 3000 102 38-115 3000 103
SUL45x | 4479-440xxx 19-60 2500 101 38-125 2500 102 70-255 2500 103
SUL55x | 4479-450xxx 35-110 2000 101 80-220 2000 102 160 - 440 2000 103
SUL 65.x 4479-460xxx 80-185 1200 101 160-370 1200 102 320-740 1200 103
Dimensiones
Tipo Referencia Agujero Agujero A D, D, Dy E F3 K K L Ly 0 U Z; | Recor.de
d* dy** conexion
min. | max.
mm | mm [ mm | mm | mm [ mm | mm | mm | mm [ mm | mm | mm [ mm | mm | mm | mm | mm mm
SUL 30.x 4479-425xxx 10 20 " 20 65 63 40,5 42 53 70 7 12 26 47 955 | 255 | 265 1,2
SUL 30.x 4479-425xxx 19 25 1" 20 65 63 42 42 53 70 7 12 26 47 955 | 255 | 26,5 12
SUL 40.x 4479-430xxx 15 30 15 30 80 77 57 58 72 85 8 12 31 56 1145 | 33 31 15
SUL 45.x 4479-440xxx 19 40 19 30 97 88 57 58 72 100 9 14 40 67 128 33 31 18
SUL 45.x 4479-440xxx 19 40 24 42 97 88 64 72 89 100 9 14 31 67 150 | 445 45 18
SUL 55.x 4479-450xxx 32 50 24 42 m 100 | 735 72 89 115 10 16 29 73 1535 | 445 45 20
SUL 65.x 4479-460xxx 32 50 32 42 131 122 | 735 79 118 135 12 21 29 85 1635 | 35 29 2,2
SUL 65.x 4479-460xxx 55 60 45 60 131 122 89 92 118 135 12 21 45,5 86 | 1725 | 44 44 2,2
El diametro d, al final del alojamiento, es equivalente al diametro elegido d y sirve como centrado adicional.
*Se puede suministrar con los siguientes didmetros interiores d: 10, 11, 12, 14, 15, 16, 18, 19, 20, 22, 24, 25, 28, 30, 32, 35, 38, 40, 42, 45,48, 50, 55 y 60 mm.
**Se puede suministrar con los siguientes didmetros interiores d3: 15, 16, 19, 20, 24, 25, 28, 30, 32, 35, 38, 40, 42, 45, 48, 50 y 55 mm.
Forma de pedido
Tipo Referencia Para Agujero Agujero Con final
ajustar d d; de carrera
SUL 55. 3 4479-450 103 420Nm 45 mm 35mm Ver pag. 62y 63
e ’ T
Campo de par Ultimos digitos
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SIKUMAT® SR ... de separacion RINGSPANN-"

de rodillos simples

Ventajas

+ En caso de sobrecarga desconexién
automética de la parte motrizy la
accionada

« Rodamiento incorporado

« Chaveta lateral en brida de acoplamiento
para grandes prestaciones

« Exacta graduacién del par de ajuste de
precision escalonada incluso montado

« Econdmico

441

Principo con rodillo simple

El par se transmite por presiéon de arandelas
belleville ejercida contra rodillos simples,

] que estan guiados entre discos, uno de ellos ra-
nurado. Al sobrepasar el par de ajuste el disco
ranurado, se desplaza y el SIKUMAT® se de-

- sconecta. Un mecanismo de desconexion
[~ .
\ mantiene el aro ranurado desconectado.

] e FF y + )

| % -

-— F,
Conectado Desconectado
Funcionamiento 44-2

Accionamiento

« Al sobrepasar el par ajustado el SIKUMAT®
separa la parte motriz de la accionada.

Aro de conexion « Pasada la sobrecarga el SIKUMAT® se
conecta de nuevo manualmente.
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« Para conectarlo de nuevo es necesario
—r efectuar una fuerza axial, oprimiendo
el aro de conexion.
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Conectado Desconectado

Mecanismo de desconexion 44-3
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SIKUMAT® SR ... de separacion RINGSPANN-"

de rodillos simples

Series

Serie SR - Version basica con conexion por brida

. Para la conexion de pifiones, poleas, ruedas
dentadas etc. El elemento que se conecta debe
ir centrado sobre el eje por parte del cliente.

% 45-1 Pagina 46

Con moyu corto y rodamiento incorporado
para elementos de conexion estrechos.

45-2 Pagina 47

Con un moyu largo para la conexion de ele-
mentos anchos. El centrado del elemento de
conexién, por cojinete de friccién o ro-
damiento a bolas, por parte del cliente.

""‘"""" ‘m
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453 Pagina 48

Para la unidn eldstica de ejes. Los elementos
elasticos son resistentes al aceite.
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45-4 Pagina 49

Indicaciones

Ajuste del par Final de carrera

El par se ajusta normalmente en nuestra fabri-  La sefalizacion de una sobrecarga se puede in-
ca. Un ajuste o modificacion del par por parte  dicar a través de un final de carrera sin contacto
del cliente es posible. Mas informacion en las o mecénico. Mas detalles en las paginas 62 y 63.
instrucciones de servicio y mantenimiento.
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SIKUMAT® SR de separacion RINGSPANN-"

de rodillos simples
Version basica con conexion por brida
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Unaentre 2 agujeros 7~ KifJ
roscados N
Z =Numero de agujeros roscados G en didmetro primitivo T 46-1
Datos técnicos
Tipo Referencia Campo de par 1 Campo de par 2 Campo de par 3
Parde | Velocidad | Ultimos Parde |Velocidad| Ultimos Parde | Velocidad | Ultimos
ajuste max. digitos ajuste max. digitos ajuste max. digitos
Nm min’! Nm min’! Nm min’!

SR32x 4470-020xxx 5-10 6000 601 10-20 6000 602 20-40 6000 603
SR40.x 4470-025xxx 12-25 5000 601 25-50 5000 602 50-100 5000 603
SR 55.x 4470-035xxx 25-50 4000 601 50-100 4000 602 100 - 200 4000 603
SR 65.x 4470-045xxx 50-100 3500 601 100-200 3500 602 200 - 450 3500 603
SR80.x 4470-055xxx 100 - 200 3000 601 200 - 400 3000 602 400 - 800 3000 603
SR90.x 4470-065xxx 170-450 2300 601 350-900 2300 602 600 - 1800 2300 603

Dimensiones
Tipo Referencia Agujero D F Fs G H J K K L Ly N N, T X Y Z | Recor.de
d conexion
min. | max.
mm | mm | mm | mm | mm mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm mm
SR32x 4470-020xxx 7 20 55 41 50 M5 6,5 3 9 135 | 35 38,5 6 31 48 | 385 5 6 1,2
SR 40.x 4470-025xxx 10 25 82 60 | 725 | M5 8 6 9 145 | 48 52 6 31 70 54 6 6 18
SR55x 4470-035xxx 14 35 100 78 | 905 | M6 10 6 9 15 56 61 8 36 89 70 6 6 2,0
SR 65.x 4470-045xxx 18 45 | 120 | 905 | 112 | M8 | 12 | 85 10 | 225 | 72 78 10 | 41 | 105 | 84 6 6 2.2
SR 80.x 4470-055xxx 24 55 146 | 105 | 140 | M10 | 15 Il 9 25 935 | 100 12 4,1 125 | 108 7 6 2,5
SR90.x 4470-065xxx 30 70" | 176 |1205| 170 | M12 | 17 12 9 30 107 | 1135 | 14 4,6 155 | 129 10 6 30
Chavetero segtin DIN 6885, hoja 1 - Tolerancia de la chaveta JS9
") Chavetero seguin DIN 6885, hoja 3 - Tolerancia de la chaveta J59
Forma de pedido
Tipo Referencia Para Agujero Con final
ajustar d de carrera
SR40. 2 4470-025 602 30Nm 21T mm Ver pag. 62y 63
T 3 T
Campo de par Ultimos digitos
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SIKUMAT® SRR de separacion RINGSPANN-"

de rodillos simples
con rodamiento incorporado y moyu corto
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Z =Numero de agujeros roscados G en didmetro primitivo T 47-1
Datos técnicos
Tipo Referencia Campo de par 1 Campo de par 2 Campo de par 3
Parde | Velocidad | Ultimos Parde |Velocidad| Ultimos Parde | Velocidad | Ultimos
ajuste max. digitos ajuste max. digitos ajuste max. digitos
Nm min’! Nm min’! Nm min!

SRR32x 4470-920xxx 5-10 6000 601 10-20 6000 602 20-40 6000 603
SRR 40.x 4470-925xxx 12-25 5000 601 25-50 5000 602 50-100 5000 603
SRR55x | 4470-935xxx 25-50 4000 601 50-100 4000 602 100 - 200 4000 603
SRR65x | 4470-945xxx 50-100 3500 601 100-200 3500 602 200 - 450 3500 603
SRR 80.x 4470-955xxx 100 - 200 3000 601 200 - 400 3000 602 400 - 800 3000 603
SRR 90.x 4470-965xxx 170-450 2300 601 350-900 2300 602 600 - 1800 2300 603

Dimensiones
Tipo Referencia Agujero ds D F, Fs G H, J K K L, Q R, T X Y Z | Recor.de
C conexion
min. | max.
mm | mm | mm | mm | mm | mm mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm mm
SRR32.x 4470-920xxx 7 20 21 55 38 50 M5 | 115 3 9 135 | 51,5 8 15 48 | 385 5 6 1,2
SRR 40.x 4470-925xxx 10 25 26 82 50 | 725 | M5 16 6 9 14,5 70 10 20 70 54 6 6 18
SRR 55.x 4470-935xxx 14 35 36 100 60 | 905 | M6 15 6 9 15 78 12 25 89 70 6 6 2
SRR65.x | 4470-945xxx 18 45 4 | 120 | 80 | 112 | M8 | 18 | 85 10 | 225 | 9 12 30 | 105 | 84 6 6 22
SRR 80.x 4470-955xxx 24 55 56 146 | 100 | 140 | M10 | 235 " 9 25 |1245| 16 30 125 | 108 7 6 25
SRR 90.x 4470-965xxx 30 70" 66 176 | 120 | 170 | M12 | 255 12 9 30 140 18 30 155 | 129 10 6 3
Chavetero segtin DIN 6885, hoja 1 - Tolerancia de la chaveta JS9
") Chavetero seguin DIN 6885, hoja 3 - Tolerancia de la chaveta J59
Forma de pedido
Tipo Referencia Para Agujero Con final
ajustar d de carrera
SRR 40. 2 4470-925 602 31Nm 2T mm Ver pag. 62y 63
T 3 T
Campo de par Ultimos digitos
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SIKUMAT® SRG de separacion

de rodillos simples

con moyu largo
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Z =Numero de agujeros roscados G en didmetro primitivo T 48-1
Datos técnicos
Tipo Referencia Campo de par 1 Campo de par 2 Campo de par 3
Parde | Velocidad | Ultimos Parde |Velocidad| Ultimos Parde | Velocidad | Ultimos
ajuste max. digitos ajuste max. digitos ajuste max. digitos
Nm min”! Nm min’! Nm min”!
SRG 32x 4470-120xxx 5-10 6000 601 10-20 6000 602 20-40 6000 603
SRG 40.x 4470-125xxx 12-25 5000 601 25-50 5000 602 50-100 5000 603
SRG55x | 4470-135xxx 25-50 4000 601 50-100 4000 602 100 - 200 4000 603
SRG65x | 4470-145xxx 50-100 3500 601 100-200 3500 602 200 - 450 3500 603
SRG 80.x 4470-155xxx 100 - 200 3000 601 200 - 400 3000 602 400 - 800 3000 603
SRG 90.x 4470-165xxx 170-450 2300 601 350-900 2300 602 600 - 1800 2300 603
Dimensiones
Tipo Referencia Agujero ds B D F Fi Fs G H J K K, L, Q R T X Y Z | Recor.de
d conexion
min. | max.
mm | mm [ mm | mm [ mm | mm | mm | mm mm | mm [ mm | mm [ mm | mm [ mm | mm | mm | mm mm
SRG 32x 4470-120xxx 7 20 21 4 55 41 28 50 | M5 | 65 3 9 | 135 66 |275|255| 48 |385| 5 6 1,2
SRG 40.x 4470-125xxx 10 25 26 4 82 60 38 | 725 | M5 8 6 9 | 145 83 33 35 70 54 6 6 18
SRG 55.x 4470-135xxx 14 35 36 5 100 | 78 52 [ 905| M6 | 10 6 9 15 | 100 | 39 45 89 70 6 6 2,0
SRG65x | 4470-145xxx | 18 | 45 | 46 5 1120 {905 | 65 | 112 | M8 | 12 | 85 | 10 (225|125 | 47 | 59 | 105 | 84 | 6 6 2,2
SRG 80.x 4470-155xxx 24 55 56 | 65 | 146 | 105 | 78 | 140 |[M10| 15 n 25 |1525]525| 60 | 125 | 108 7 6 25
SRG 90.x 4470-165xxx 30 | 70" | 66 | 65 | 176 [1205| 90 | 170 |M12| 17 12 9 30 | 171 | 575 | 60 | 155 | 129 | 10 6 30
Chavetero segtin DIN 6885, hoja 1 - Tolerancia de la chaveta JS9
") Chavetero seguin DIN 6885, hoja 3 - Tolerancia de la chaveta J59
Forma de pedido
Tipo Referencia Para Agujero Con final
ajustar d de carrera
SRG40. 2 4470-125 602 30Nm 21T mm Ver pag. 62y 63
T 3 T
Campo de par Ultimos digitos
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SIKUMAT® SRE de separacion

de rodillos simples

con acoplamiento elastico
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Datos técnicos
Tipo Referencia Campo de par 1 Campo de par 2 Campo de par 3
Parde | Velocidad | Ultimos Parde |Velocidad| Ultimos Parde | Velocidad | Ultimos
ajuste max. digitos ajuste max. digitos ajuste max. digitos
Nm min”! Nm min’! Nm min”!
SRE 32.x 4470-620xxx 5-10 6000 601 10-20 6000 602 20-40 6000 603
SRE 40.x 4470-625xxx 12-25 5000 601 25-50 5000 602 50-100 5000 603
SRE55x | 4470-635xxx 25-50 4000 601 50-100 4000 602 100 - 200 4000 603
SRE65.x | 4470-645xxx 50-100 3500 601 100-200 3500 602 200 - 450 3500 603
SRE 80.x 4470-655xxx 100 - 200 3000 601 200 - 400 3000 602 400 - 800 3000 603
SRE 90.x 4470-665xxx 170-450 2300 601 350-900 2300 602 600 - 1800 2300 603
Dimensiones
Tipo Referencia Agujero d, A E D Fs J K K L (0] U X Y Z3 | Recor.de
d, conexion
min. | max. | max.
mm | mm | mm | mm | mm [ mm | mm | mm | mm | mm | mm [ mm | mm | mm | mm | mm mm
SRE 32.x 4470-620xxx 7 20 30 67 46 55 50 3 9 13,5 35 86 15 38,5 5 28 1,6
SRE 40.x 4470-625xxx 10 25 50 112 79 82 72,5 6 9 14,5 48 1375 38 54 6 58 23
SRE 55.x 4470-635xxx 14 35 50 112 79 100 90,5 6 9 15 56 147 38 70 6 58 30
SRE65.x | 4470-645xxx 18 45 60 128 90 120 112 85 10 22,5 72 | 1765 | 45 84 6 67 35
SRE 80.x 4470-655xxx 24 55 60 148 90 146 140 " 9 25 935 | 2115 45 108 7 67 38
SRE 90.x 4470-665xxx 30 70" 70 177 107 176 170 12 9 30 107 | 2425 52 129 10 75 45
SRE 90.3 4470-665xxx 30 70" 920 198 140 176 170 12 9 30 107 272 52 129 10 75 45
Chavetero seguin DIN 6885, hoja 1 - Tolerancia de la chaveta JS9
") Chavetero segun DIN 6885, hoja 3 - Tolerancia de la chaveta JS9
Forma de pedido
Tipo Referencia Para Agujero Agujero Con final
ajustar 1 ) de carrera
SRE 40. 2 4470-625 602 35Nm 21T mm 35mm Ver pag. 62y 63
e ’ T
Campo de par Ultimos digitos
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SIKUMAT® SB ... de separacion sincronizado RINGSPANN-"
de doble rodillo

Ventajas

« Par constante durante todo el periodo del
funcionamiento, por el principio de doble
rodillo

+ En caso de sobrecarga, desconexién au-
tomatica de la parte motriz y la accionada

« Conexién sincronizada después de 360°
« Transmisién de pares hasta 10000 Nm

« Para didmetros de ejes hasta 125 mm

50-1

Principio con doble rodillo

El par se transmite por presion de muelles he-
licoidales ejercida contra 6 pares de rodillos
dobles, que estan guiados entre discos, uno de
ellos ranurado. Si el par de reaccién sobrepasa
7 N al par de apriete de los muelles, los rodillos
IV ruedan entre si, saliendo de las ranuras y com-
primiendo los muelles. Esta caracteristica y el

W WK disefo de los asientos de los rodillos le conce-

N\ den una alta precision de respuesta durante
INNNNIVIVVN A)\y\y\y\y\y\y\)k toda su duraciéon de funcionamiento. La di-

vision de las ranuras no es simétrica, lo que
hace que los rodillos vuelvan a su posicién ini-
cial después de un giro de 360°.

N
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Conectado Desconectado

Funcionamiento 50-2

Accionamiento

« Al sobrepasar el par ajustado el SIKUMAT®
separa la parte motriz de la accionada a
través de un mecanismo de bloqueo con
bolas.

« Pasada la sobrecarga el SIKUMAT® se
conecta de nuevo manualmente, y
sincroniza después de 360°.

Aro de
conexion

« Para conectarlo de nuevo es necesario
efectuar una fuerza axial, oprimiendo
el aro de conexion.

Conectado Desconectado

Mecanismo de desconexion 50-3
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SIKUMAT® SB ... de separacion sincronizado

de doble rodillo

RINGSPANN"*

Series

Serie SB - Version basica con conexion por brida

W

Indicaciones

Ajuste del par

El par se ajusta normalmente en nuestra fabri-
ca. Un ajuste o modificacion del par por parte
del cliente es posible. Personal no autorizado,
como el operador de la maquina, no puede
manipular el par de ajuste. Mas informacién en
las instrucciones de servicio y mantenimiento.

Final de carrera

La sefalizacion de una sobrecarga se puede in-
dicar a través de un final de carrera sin contacto
0 mecénico. Mas detalles en las paginas 62 y 63.

Para la conexion de pifiones, poleas, ruedas
dentadas etc. El elemento que se conecta debe
ir centrado sobre el eje por parte del cliente.

Pagina 52

Con un moyd largo para la conexién de ele-
mentos anchos. El suministro incluye el
casquillo antifriccion.

Pagina 53

Para la unién eldstica de ejes. Los elementos
eldsticos son resistentes al aceite.

Pagina 54

Para la unién rigida de ejes. Compensacién de
desalineaciones radiales y angulares.

Pagina 55
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SIKUMAT® SB de separacion sincronizado

de doble rodillo
Version basica con conexion por brida

RINGSPANN’
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Z =Numero de agujeros roscados G en didmetro primitivo T 31 52-1
Datos técnicos
Tipo Tipo Parde | Velocidad
ajuste max.
Nm min™!
SB 4 4470-004900 8-80 6000
SB 7 4470-007900 26-310 3800
SB 11 4470-011900 | 105-1250 2500
SB 14 4470-014900 | 210-2500 2100
SB18 4470-018900 | 420-5000 1700
SB 22 4470-022900 | 840-10000 1300
Dimensiones
Tipo Referencia Agujero B D D, Fy Fs G H Ly S T z Recor. de
¢ conexion
min. max.
mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm
SB 4 4470-004900 9 25 8 80 82 27 103 M6 1" 58 28 71 3 1,6
SB 7 4470-007900 25 40 10 125 125 43 150 M8 19 90 43 109 3 2,5
SB11 4470-011900 30 65 15 180 185 75 224 M10 16 140 69 160 6 4,0
SB 14 4470-014900 50 80 20 224 224 95 272 M12 18 180 87 200 6 5,0
SB18 4470-018900 65 100 24 280 280 18 335 M16 25 224 110 250 6 6,2
SB 22 4470-022900 80 125 30 355 355 150 412 M20 30 280 140 315 6 8,0
Chavetero seguin DIN 6885, hoja 1 - Tolerancia de la chaveta P9
Forma de pedido
Tipo Referencia Para Agujero Con final
ajustar d de carrera
SB4 4470-004 900 15Nm 20 mm Ver pag. 62y 63
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SIKUMAT® SBG de separacion sincronizado RINGSPANN-"

de doble rodillo
con moyu largo
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Z =Numero de agujeros roscados G en didmetro primitivo T = 53-1
Datos técnicos
Tipo Tipo Parde | Velocidad
ajuste max.
Nm min!
SBG 4 4470-104900 8-80 6000
SBG 7 4470-107900 26-310 3800
SBG 11 4470-111900 | 105-1250 2500
SBG 14 4470-114900 | 210-2500 2100
Dimensiones
Tipo Referencia Agujero C D D, Fs G H L, M Q S T z Z, Recor. de
d, conexion
min. max.
mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm
SBG 4 4470-104900 9 25 25 80 82 103 M6 " 103 55 32 24 71 3 39 1,6
SBG 7 4470-107900 25 40 40 125 125 150 M8 19 155 80 46 38 109 3 55 25
SBG 11 4470-111900 40 65 63 180 185 224 M10 16 250 120 75 61 160 6 87 4,0
SBG 14 4470-114900 50 80 80 224 224 272 M12 18 275 155 95 87 200 6 109 50
Agujero d, es 0,2 ..0,5 mm mayor que d, para los tamarios 4 - 7
Agujero d, es 0,5 ..1,0 mm mayor que d, para los tamafios 11- 14
Chavetero segtin DIN 6885, hoja 1 - Tolerancia de la chaveta P 9
Forma de pedido
Tipo Referencia Para Agujero Con final
ajustar 1 de carrera
SBG 4 4470-104 900 15Nm 18 mm Ver pag. 62y 63
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SIKUMAT® SBE de separacion sincronizado

de doble rodillo
con acoplamiento elastico
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Datos técnicos
Tipo Tipo Parde | Velocidad
ajuste max.
Nm min™!
SBE 4 4470-604900 8-80 6000
SBE 7 4470-607900 26-310 3800
SBE11 4470-611900 | 105-1250 2500
SBE 14 4470-614900 | 210-2500 2100
SBE 18 4470-618900 | 420-5000 1700
SBE 22 4470-622900 | 840-10000 1300
Dimensiones
Tipo Referencia Agujero Agujero A D, Fs E L 0 S U v w Zy Z, | Recor.de
d d, conexion
min. | max. | min. | max.
mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm [ mm | mm | mm mm
SBE 4 4470-604900 9 25 5 45 114 82 103 72 50 133 30 28 19 75 41 63 1,6
SBE 7 4470-607900 25 40 20 60 158 125 150 96 80 202 47 39 21 112 61 97 25
SBE 11 4470-611900 30 65 25 80 230 185 224 130 125 283 71 49 21 143 82 124 4,0
SBE 14 4470-614900 50 80 45 100 | 294 | 224 | 272 160 160 | 359 93 56 17 179 97 153 50
SBE 18 4470-618900 65 100 60 120 330 280 335 195 200 430 114 80 25 206 116 179 6,2
SBE 22 4470-622900 80 125 75 160 432 355 412 255 250 563 140 104 31 283 160 247 8,0
Chavetero seguin DIN 6885, hoja 1 - Tolerancia de la chaveta P9
Forma de pedido
Tipo Referencia Para Agujero Agujero Con final
ajustar 1 ) de carrera
SBE 4 4470-604 900 15Nm 14 mm 30 mm Ver pag. 62y 63
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SIKUMAT® SBL de separacion sincronizado

de doble rodillo
con acoplamiento rigido de compensacion

RINGSPANN’
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Datos técnicos
Tipo Tipo Parde | Velocidad
ajuste max.
Nm min!
SBL 4 4470-404900 8-80 4100
SBL 7 4470-407900 26-310 2670
SBL 11 4470-411900 | 105-1250 1700
SBL 14 4470-414900 | 210-2500 1350
SBL18 4470-418900 | 420-5000 1350
SBL22 4470-422900 | 840-10000 1050
Dimensiones
Tipo Referencia Agujero Agujero A D, E F3 L (0] P U S Z, Recor. de
d d, conexion
min. max. min. max.
mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm
SBL 4 4470-404900 9 25 16 35 110 82 53 103 50 135 77 33 30 42 1,6
SBL 7 4470-407900 25 40 30 50 160 125 85 150 80 195 105 51 47 62 2,5
SBL 11 4470-411900 30 65 50 90 250 185 150 224 125 300 160 81 7 100 4,0
SBL 14 4470-414900 50 80 60 110 315 224 175 272 160 384 204 101 93 124 50
SBL18 4470-418900 65 100 60 110 315 280 175 335 200 462 238 101 114 124 6,2
SBL22 4470-422900 80 125 75 140 400 355 216 412 250 600 320 130 140 160 8,0
Desalineacion permitidas: Radiales 0,015 x @ A - Angulares max. 3°
Chavetero seguin DIN 6885, hoja 1 - Tolerancia de la chaveta P9
Forma de pedido
Tipo Referencia Para Agujero Agujero Con final
ajustar 1 ) de carrera
SBL 4 4470-404 900 23Nm 11 mm 21 mm Ver pag. 62y 63
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SIKUMAT® SL ... sin desconexion

de rodillos simples

RINGSPANN"*
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Normal

Funcionamiento
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En caso de sobrecarga
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Normal

Indicacion de sobrecarga

En caso de sobrecarga

56-3

Ventajas

+ En caso de sobrecarga queda conectada la
parte motriz y la accionada. La sobrecarga
solamente se indica, a través de un final de
carrera

« Rodamiento incorporado

+ Chaveta lateral en brida de acoplamiento
para grandes prestaciones

« Exacta graduacién del par ajustado por
escalonamiento preciso incluso montado

« Econdmico

Principo con rodillo simple

El par se transmite por presién de arandelas
belleville ejercida contra rodillos simples, que
estan guiados entre discos, uno de ellos ranu-
rado. Al sobrepasar el par de ajuste el disco ra-
nurado se desplaza pero dada su construcion
no carraquea. No existe desconexién entre la
parte motrizy la accionada.

Accionamiento

+ En caso de sobrecarga, un final de carrera
nos lo indica.

« No se produce una desconexion entre la
parte motriz y la accionada. El SIKUMAT®
sigue conectado.
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SIKUMAT® SL ... sin desconexion

de rodillos simples

RINGSPANN"*

Series

Serie SL - Version basica con conexion por brida

|

] 57-1

Serie SLR - con rodamiento incorporado y moyti corto

{,7,

Serie SLG - con moyu largo

57-3

Serie SLE - con acoplamiento elastico

NHN

L

|

Indicaciones

Ajuste del par

El par se ajusta normalmente en nuestra fabri-
ca. Un ajuste o modificacion del par por parte
del cliente es posible. Mas informacién en las
instrucciones de servicio y mantenimiento.

Final de carrera

La sefalizacion de una sobrecarga se puede in-
dicar a través de un final de carrera sin contacto
0 mecénico. Mas detalles en las paginas 62 y 63.

Para la conexién de pifiones, poleas, ruedas
dentadas etc. El elemento que se conecta debe
ir centrado sobre el eje por parte del cliente.

Pagina 58

Con moyu corto y rodamiento incorporado
para elementos de conexion estrechos.

Pagina 59

Con un moyu largo para la conexion de ele-
mentos anchos. El centrado del elemento de
conexion, por cojinete de friccion o roda-
miento a bolas, por parte del cliente.

Pagina 60

Para la union elastica de ejes. Compensacion
de desalineaciones radiales y angulares.

Pagina 61
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SIKUMAT?® SL sin desconexion RINGSPANN’

de rodillos simples
Version basica con conexion por brida
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Z =Numero de agujeros roscados G en didmetro primitivo T 58-1
Datos técnicos
Tipo Referencia Campo de par 1 Campo de par 2 Campo de par 3
Parde | Velocidad | Ultimos Parde |Velocidad| Ultimos Parde | Velocidad | Ultimos
ajuste max. digitos ajuste max. digitos ajuste max. digitos
Nm min’! Nm min’! Nm min’!
SL32x 4470-020xxx 5-10 4000 701 10-20 4000 702 20-40 3000 703
SL40.x 4470-025xxx 12-25 3900 701 25-50 3900 702 50-100 2900 703
SL55.x 4470-035xxx 25-50 3300 701 50-100 3300 702 100 - 200 2400 703
SL65.x 4470-045xxx 50-100 2800 701 100-200 2800 702 200 - 450 2000 703
SL 80.x 4470-055xxx 100 - 200 2300 701 200 - 400 2300 702 400 - 800 1600 703
SL90.x 4470-065xxx 170-450 1800 701 350-900 1800 702 600 - 1800 1400 703
Dimensiones
Tipo Referencia Agujero D F Fs G H J K K L Ly N N, T X Y Z | Recor.de
d conexion
min. | max.
mm | mm | mm | mm | mm mm | mm | mm | mm | mm [ mm | mm | mm | mm | mm | mm mm
SL32x 4470-020xxx 7 20 55 41 50 M5 6,5 3 9 135 35 38,5 6 31 48 38,5 5 6 0,6
SL40.x 4470-025xxx 10 25 82 60 725 | M5 8 6 9 145 | 48 52 6 3,1 70 54 6 6 038
SL55x 4470-035xxx 14 35 100 78 90,5 | M6 10 6 9 15 56 61 8 36 89 70 6 6 11
SL65.x 4470-045xxx 18 45 | 120 [ 905 | 112 | M8 | 12 | 85 10 | 225 | 72 78 10 | 41 | 105 | 84 6 6 1.2
SL 80.x 4470-055xxx 24 55 146 | 105 | 140 | M10 | 15 " 9 25 93,5 | 100 12 41 125 | 108 7 6 1,2
SL90.x 4470-065xxx 30 70" | 176 |1205| 170 | M12 | 17 12 9 30 107 | 1135| 14 4,6 155 | 129 10 6 1,6
Chavetero segtin DIN 6885, hoja 1 - Tolerancia de la chaveta JS9
") Chavetero seguin DIN 6885, hoja 3 - Tolerancia de la chaveta J59
Forma de pedido
Tipo Referencia Para Agujero Con final
ajustar d de carrera
SL32.1 4470-020 701 9Nm 14 mm Ver pag. 62y 63
T 3 T
Campo de par Ultimos digitos
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SIKUMAT?® SLR sin desconexion RINGSPANN’

de rodillos simples
con rodamiento incorporado y moyu corto
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Z =Numero de agujeros roscados G en didmetro primitivo T 59-1
Datos técnicos
Tipo Referencia Campo de par 1 Campo de par 2 Campo de par 3
Parde | Velocidad | Ultimos Parde |Velocidad| Ultimos Parde | Velocidad | Ultimos
ajuste max. digitos ajuste max. digitos ajuste max. digitos
Nm min”! Nm min’! Nm min”!
SLR32.x 4470-920xxx 5-10 4000 701 10-20 4000 702 20-40 3000 703
SLR 40.x 4470-925xxx 12-25 3900 701 25-50 3900 702 50-100 2900 703
SLR55x | 4470-935xxx 25-50 3300 701 50-100 3300 702 100 - 200 2400 703
SLR65x | 4470-945xxx 50-100 2800 701 100-200 2800 702 200 - 450 2000 703
SLR 80.x 4470-955xxx 100 - 200 2300 701 200 - 400 2300 702 400 - 800 1600 703
SLR 90.x 4470-965xxx 170-450 1800 701 350-900 1800 702 600 - 1800 1400 703
Dimensiones
Tipo Referencia Agujero ds D F, Fs G H, J K K L, Q R, T X Y Z | Recor.de
¢ conexion
min. | max.
mm | mm | mm | mm | mm | mm mm [ mm | mm | mm [ mm | mm | mm | mm | mm | mm mm
SLR32.x 4470-920xxx 7 20 21 55 38 50 M5 | 115 3 9 13,5 | 515 8 15 48 38,5 5 6 0,6
SLR 40.x 4470-925xxx 10 25 26 82 50 725 | M5 16 6 9 14,5 70 10 20 70 54 6 6 038
SLR 55.x 4470-935xxx 14 35 36 100 60 90,5 | M6 15 6 9 15 78 12 25 89 70 6 6 11
SLR65x | 4470-945xxx 18 45 4 | 120 | 80 | 112 | M8 | 18 | 85 10 | 225 | 96 12 30 | 105 | 84 6 6 1.2
SLR 80.x 4470-955xxx 24 55 56 146 | 100 | 140 | M10 | 235 M 9 25 | 1245 16 30 125 | 108 7 6 1,2
SLR 90.x 4470-965xxx 30 70" 66 176 | 120 | 170 | M12 | 255 12 9 30 140 18 30 155 | 129 10 6 1,6
Chavetero segtin DIN 6885, hoja 1 - Tolerancia de la chaveta JS9
") Chavetero seguin DIN 6885, hoja 3 - Tolerancia de la chaveta J59
Forma de pedido
Tipo Referencia Para Agujero Con final
ajustar d de carrera
SLR32. 1 4470-920 701 9Nm 18 mm Ver pag. 62y 63
T 3 T
Campo de par Ultimos digitos
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SIKUMAT?® SLG sin desconexion RINGSPANN’

de rodillos simples
con moyu largo
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Datos técnicos
Tipo Referencia Campo de par 1 Campo de par 2 Campo de par 3
Parde | Velocidad | Ultimos Parde |Velocidad| Ultimos Parde | Velocidad | Ultimos
ajuste max. digitos ajuste max. digitos ajuste max. digitos
Nm min’! Nm min’! Nm min’!
SLG32x 4470-120xxx 5-10 4000 701 10-20 4000 702 20-40 3000 703
SLG40.x 4470-125xxx 12-25 3900 701 25-50 3900 702 50-100 2900 703
SLG55x | 4470-135xxx 25-50 3300 701 50-100 3300 702 100 - 200 2400 703
SLG65x | 4470-145xxx 50-100 2800 701 100-200 2800 702 200 - 450 2000 703
SLG 80.x 4470-155xxx 100 - 200 2300 701 200 - 400 2300 702 400 - 800 1600 703
SLG 90.x 4470-165xxx 170-450 1800 701 350-900 1800 702 600 - 1800 1400 703
Dimensiones
Tipo Referencia Agujero ds B D F Fi Fs G H J K K, L, Q R T X Y Z | Recor.de
d conexion
min. | max.
mm | mm [ mm | mm [ mm | mm | mm | mm mm | mm [ mm | mm [ mm | mm [ mm | mm | mm | mm mm
SLG32x | 4470-120xxx | 7 | 20 | 21 | 4 | 55 | 41 | 28 | 50 | M5| 65| 3 | 9 [135] 66 |275|255| 48 [385| 5 | 6 06
SLG40x | 4470-125xxx | 10 | 25 | 26 | 4 | 82 | 60 | 38 |725| M5 | 8 | 6 | 9 [145| 8 | 33 [ 35| 70 | 54| 6 | 6 08
SLG55x | 4470-135xxx | 14 | 35 | 36 | 5 | 100 | 78 | 52 [ 905| M6 | 10 | 6 | 9 | 15 [ 100| 39 | 45 | 8 | 70 | 6 | 6 1,1
SLG65x | 4470-145xxx | 18 | 45 | 46 5 1120 {905 | 65 | 112 | M8 | 12 | 85 | 10 (225|125 | 47 | 59 | 105 | 84 | 6 6 1.2
SLG8OX | 4470-155xxx | 24 | 55 | 56 | 6,5 | 146 | 105 | 78 | 140 |[M10| 15 | 11 | 9 | 25 |1525|525| 60 | 125|108 | 7 | 6 12
SLG90.x 4470-165xxx 30 | 70" | 66 | 65 | 176 [1205| 90 | 170 |M12| 17 12 9 30 | 171 | 575 | 60 | 155 | 129 | 10 6 1,6
Chavetero segtin DIN 6885, hoja 1 - Tolerancia de la chaveta JS9
") Chavetero seguin DIN 6885, hoja 3 - Tolerancia de la chaveta J59
Forma de pedido
Tipo Referencia Para Agujero Con final
ajustar d de carrera
SLG32.1 4470-120 701 9Nm 14 mm Ver pag. 62y 63
T 3 T
Campo de par Ultimos digitos
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SIKUMAT?® SLE sin desconexion

de rodillos simples
con acoplamiento elastico
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Datos técnicos
Tipo Referencia Campo de par 1 Campo de par 2 Campo de par 3
Parde | Velocidad | Ultimos Parde |Velocidad| Ultimos Parde | Velocidad | Ultimos
ajuste max. digitos ajuste max. digitos ajuste max. digitos
Nm min’! Nm min’! Nm min!
SLE 32.x 4470-620xxx 5-10 4000 701 10-20 4000 702 20-40 3000 703
SLE 40.x 4470-625xxx 12-25 3900 701 25-50 3900 702 50-100 2900 703
SLE 55.x 4470-635xxx 25-50 3300 701 50-100 3300 702 100 - 200 2400 703
SLE 65.x 4470-645xxx 50-100 2800 701 100-200 2800 702 200 - 450 2000 703
SLE 80.x 4470-655xxx 100 - 200 2300 701 200 - 400 2300 702 400 - 800 1600 703
SLE 90.x 4470-665xxx 170-450 1800 701 350-900 1800 702 600 - 1800 1400 703
Dimensiones
Tipo Referencia Agujero d, A E D Fs J K K L (0] U X Y Z3 | Recor.de
d, conexion
min. | max. | max.
mm | mm | mm | mm | mm [ mm | mm | mm | mm | mm | mm [ mm | mm | mm | mm | mm mm
SLE 32.x 4470-620xxx 7 20 30 67 46 55 50 3 9 13,5 35 86 15 38,5 5 28 0,6
SLE 40.x 4470-625xxx 10 25 50 112 79 82 72,5 6 9 14,5 48 1375 38 54 6 58 038
SLE 55.x 4470-635xxx 14 35 50 112 79 100 90,5 6 9 15 56 147 38 70 6 58 11
SLE 65.x 4470-645xxx 18 45 60 128 90 120 112 85 10 22,5 72 | 1765 | 45 84 6 67 1.2
SLE 80.x 4470-655xxx 24 55 60 148 90 146 140 " 9 25 935 | 2115 45 108 7 67 12
SLE 90.x 4470-665xxx 30 70" 70 177 107 176 170 12 9 30 107 | 2425 52 129 10 75 16
SLE90.3 4470-665xxx 30 70" 920 198 140 176 170 12 9 30 107 272 52 129 10 75 30
Chavetero segtin DIN 6885, hoja 1 Tolerancia de la chaveta JS9
") Chavetero segun DIN 6885, hoja 3 - Tolerancia de la chaveta JS9
Forma de pedido
Tipo Referencia Para Agujero Agujero Con final
ajustar 1 ) de carrera
SLE32.1 4470-620 701 8Nm 11 mm 21 mm Ver pag. 62y 63
T 3 T
Campo de par Ultimos digitos
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Final de carrera SIKUMAT® sin contacto

RINGSPANN’

Normal En caso de sobrecarga
Funcionamiento 62-1
Corriente continua Corriente alterna
Referencia: 3505-012001-A00002  Referencia: 3504-000073
Tensidén operativa: 24V £25%  Tension operativa: 220V
Salida-PNP Contacto electronico
Separacidén max. Distancia max. de contacto: 5mm
de conexion: 2mm Frecuencia de cambio: 25Hz
Corriente max. . o o
de conexion: 200 mA Temperatura ambiental: -25°..470°C
. . Potencia de corta duracion
Frecuencia de cambio: 500 Hz max.a 220 V: 3A
Ondulacion restante: <30% . . .
Potencia nominal min.
Comportamiento del =1cierrede  necessariaa220V: 5mA
circuito de trabajo: circuito . .
Potencia nominal
Temperatura ambiental: -25°..470°C  max.a220V: 200 mA
Longitud del cable Error max. repetitivo: <1%
de conexion: 2m Longitud del cable
de conexion: 2m
I i |
| Ty
‘ [QV/
‘ (@)
SW 17 " ted 5
= e 2
P~
)
M12X1 M18X1 |
62-2 62-3

La sefializacién de una sobrecarga en los Limi-
tadores SIKUMAT®, se puede indicar a través de
un final de carrera sin contacto. Este se activa
por un desplazamiento axial del Limitador. Por
medio de cual se puede ordenar electronica-
mente el paro de la instalacion o bien dar lugar
a una sefal de aviso.

El paro del motor es muy importante cuando
se utilizan Limitadores de carraqueo para evitar
un continuo rozamiento de los rodillos y ra-
nuras.

El recorrido de conexion necesario puede verse
en las tablas respectivas de cada Limitador.

Final de carrera sin contacto trabajan sin des-
gaste y ademas garantizan una respuesta mas
rapida, que los finales de carrera mecanicos.
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Final de carrera SIKUMAT® mecanico RINGSPANN"®

La sefalizacion de sobrecarga en los Limita-
dores SIKUMAT?®, se puede indicar a través de
un final de carrera mecénico. Se utiliza el des-
plazamiento axial para conectar el palpador del
final de carrera mecanico. Por medio de cual se
puede ordenar electronicamente el paro de la
instalacion o bien dar lugar a una sefal de
aviso.

El paro del motor es muy importante cuando
se utilizan Limitadores de carraqueo para evitar
un continuo rozamiento y desgaste de los
rodillos y ranuras.

El recorrido de conexion necesario puede verse
en las tablas respectivas de cada Limitador.

La distancia entre el palpador del final de ca-
rrera y la superficie de contacto del Limitador

Normal En caso de sobrecarga de par hade ser de 0,1 mm.
Funcionamiento 63-1
7Y
I RN i
Bl
64 36
PG T 12.5
\
O L0,
o
8 ~ <
8l
: f
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Tension Corriente Referencia: 3502-010001-B240VW
nominal nominal
v A Medida de seguridad: IP54
Corriente Alterna 20 " Temperatura ambiental: 25°..470°C
24 6
Frecuencia de cambio: 3Hz
Corriente Continua 60 15
250 02
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Funcionamiento
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Recorrido de los muelle f —mm

Caracteristica de la fuerza de presion en

=™ los limitadores con arandela Belleville en los limitadores RIMOSTAT®
My AMy AW, AM;  AM, _ AM,
M, M, M, M, M, M,

Caracteristica de la fuerza de presion

Ventajas

« Muy apropiados para deslizamientos fre-
cuentes

+ Mayor constancia del par de deslizamiento
durante el periodo de funcionamiento
comparado con el limitador a friccion con
arandela Beleville

+ Ajuste del par de deslizamiento segun el
nuimero de muelles activo - no mediante la
modificacion de la presion de los muelles

Principio RIMOSTAT®

Largos muelles helicoidales ejercen presion
axial a los discos de friccion y al elemento ins-
talado entre ellos. Debida a la caracteristica
lineal de la fuerza axial de estos muelles heli-
coidales, en los limitadores de par RIMOSTAT®
no existe perdida del par ajustado aunque los
discos de friccion se desgasten. Como indica el
diagrama, la perdida del par ajustado AM con
un desgaste de discos de friccion Af, en com-
paracion con los limitadores de par de aran-
delas belleville, es practicamente inexistente.

Funcionamiento

« Alalcanzar el par ajustado, el elemento
instalado entre los ferodos (p.e. un disco
dentado) comienza a deslizar.

« Durante el deslizamiento, la parte motriz
gira con relacién a la accionada, mientras se
sigue transmitiendo el par ajustado.

« El proceso de deslizamiento estd asociado
con un alto consumo de energia.

« No es necesario conectarlo nuevamente.




Limitadores de par RIMOSTAT® RS RINGSPANN"®

L L
A Bx A _Bx
Partes superiores:
/ i g Serie RS con anchura Bx /
/I 17
1 T
— . A
T
T L S 1
I e I — SR ( S :
: [
Rzs<12 By Rz=<12 8
Partes inferiores: Rz<12 By
LA Serie RS con anchura By I
//[0. 1]
/10 1]
Tamano 40- 100 Tamaio 125 - 250 65-1
Datos técnicos y dimensiones
Tipo Referencia Parde | Velocidad Agujero A Bx By @ D 2 L R
desliza- max." dr7
miento
min. max.
Nm min”! mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm
RS 40.1 4474-040820 2-12 13000 8 16 8 44 7,0 25 40 28 355 -
RS 40.2 4474-040920 4-25 13000 8 16 8 44 70 25 40 28 355 -
RS 50.1 4474-050820 4-25 10500 9 20 8 52 87 32 50 36 45 -
RS 50.2 4474-050920 8-50 10500 9 20 8 52 87 32 50 36 45 -
RS 63.1 4474-063820 8-50 8500 9 25 10 58 10,5 40 63 44 56 -
RS 63.2 4474-063920 16-100 8500 9 25 10 58 10,5 40 63 44 56 -
RS 80.1 4474-080820 10-100 6700 15 32 12 58 15,3 50 80 55 71 -
RS 80.2 4474-080920 20-200 6700 15 32 12 58 153 50 80 55 71 -
RS 100.1 4474-081820 20-200 5350 25 40 15 8,7 18,0 65 100 70 90 -
RS100.2 | 4474-081920 40-375 5350 25 40 15 8,7 18,0 65 100 70 90 -
RS 125.1 4474-082820 40-375 4300 22 55 17 15,3 23,0 80 125 85 105 25
RS 125.2 4474-082920 75-750 4300 22 55 17 15,3 23,0 80 125 85 105 2,5
RS 160.1 4474-083820 75-750 3350 40 70 22 153 28,0 100 160 105 130 55
RS 160.2 4474-083920 | 150-1500 3350 40 70 22 15,3 28,0 100 160 105 130 55
RS 200.1 4474-084820 | 150-1500 2700 50 90 27 23 34,0 125 200 130 160 7,5
RS200.2 | 4474-084920 | 300-3000 2700 50 90 27 23 34,0 125 200 130 160 7,5
RS 250.1 4474-085820 | 300-3000 2100 55 115 34 28 41,0 160 250 165 185 9,0
RS 250.2 4474-085920 | 600-6000 2100 55 115 34 28 41,0 160 250 165 185 9,0

") La velocidad maxima se basa en la resistencia de disefio del Limitador de par a friccion; la diferencia de velocidad méxima permitida An, habré de ser comprobada segtin el cal culo del balance de la pagina 73.
2Sj no se suministra el casquillo antifriccién , mecanizar el agujero con la medida C (tolerancia F8).
Chavetero segtin DIN 6885, hoja 1 Tolerancia de la chaveta P9. Otros tamafos, bajo consulta.

Anchura de los elementos ainstalar  Accesorios Por favor, indicar en caso de pedido

Los elementos a instalar pueden ser de la « Casquillos antifriccion con la anchura Bx o « Tipo del limitador a friccién

anchura Bx o By. By « Eldidmetro d, si lo desea con agujero en

Suministro « Para la variacién del par ajustado se puede acabado

) o B ) ) utilizar llaves estandarizadas. Para los
Si no se indica el diametro necesario, los lim- tamanos 125y 160 se necesita un adap-

itadores a friccién se suministran con agujero tador especial que se lo podemos facilitar
en desbaste, nimero max. de muelles, sin par bajo pedido.

ajustado y sin casquillo antifriccion. El ajuste

del par de deslizamiento sélo es posible cuan-

do el pedido solicita un limitador de par (RSK'y

RSC) con el eje mecanizado.

«Anchura Bx o By del casquillo antifriccion
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con disco dentado

Ver en la pagina 65 las
n dimensiones que faltan
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Tamaiio 40 - 100 Tamaiio 125 - 250 66-1

Datos técnicos y dimensiones

Tipo Referencia Par de Agu};?ro Pifién apropiado para cadena simple s/DIN 8154 o DIN 8187 F
cri:izl:ft% d Dimensién de la cadena NL'!mero de | @ primitivo Anchqra del
min. max. Paso Anchura interior Rodillo-@ dientes Z d pifion B

Nm mm mm mm mm mm mm mm mm mm
RSK 40.1 4474-040822 2-12 8 16 9,525 X 4,77 X 5,08 17 51,8 44 10,2
RSK 40.2 | 4474-040922 4-25 8 16 9,525 X 4,77 X 5,08 17 51,8 44 10,2
RSK 40.1 4474-040823 2-12 8 16 12,70 X 7,75 X 8,51 14 571 7,0 1,5
RSK 40.2 | 4474-040923 4-25 8 16 12,70 X 7,75 X 8,51 14 571 7,0 1,5
RSK 50.1 4474-050821 4-25 9 20 9,525 X 572 X 6,35 20 60,9 52 10,6
RSK 50.2 | 4474-050921 8-50 9 20 9,525 X 5,72 X 6,35 20 60,9 52 10,6
RSK 50.1 4474-050823 4-25 9 20 15,87 X 9,65 X 10,16 14 713 8,7 124
RSK 50.2 | 4474-050923 8-50 9 20 15,87 X 9,65 X 10,16 14 713 8,7 12,4
RSK 63.1 | 4474-063822 8-50 9 25 12,70 X 6,40 X 8,51 20 81,2 58 12,9
RSK 63.2 | 4474-063922 16-100 9 25 12,70 X 6,40 X 8,51 20 81,2 58 129
RSK 63.1 4474-063823 8-50 9 25 19,05 X 11,68 X 12,07 14 85,6 10,5 15,0
RSK 63.2 | 4474-063923 16-100 9 25 19,05 X 11,68 X 12,07 14 85,6 10,5 15,0
RSK 80.1 4474-080822 10-100 15 32 12,70 X 6,40 X 8,51 23 933 58 15,0
RSK 80.2 | 4474-080922 20-200 15 32 12,70 X 6,40 X 8,51 23 933 58 15,0
RSK 80.1 | 4474-080823 10-100 15 32 25,40 X 17,02 X 15,88 13 106,1 153 19,8
RSK 80.2 | 4474-080923 20-200 15 32 25,40 X 17,02 X 15,88 13 106,1 153 19,8
RSK 100.1 4474-081821 20-200 25 40 15,87 X 9,65 X 10,16 24 121,6 8,7 19,5
RSK100.2 | 4474-081921 40-375 25 40 15,87 X 9,65 X 10,16 24 121,6 87 19,5
RSK 100.1 4474-081823 20-200 25 40 31,75 X 19,56 X 19,05 13 132,7 18,0 241
RSK100.2 | 4474-081923 40-375 25 40 31,75 X 19,56 X 19,05 13 132,7 18,0 24,1
RSK125.1 4474-082821 40-375 22 55 25,40 X 17,02 X 15,88 19 154,3 15,3 248
RSK125.2 | 4474-082921 75-750 22 55 25,40 X 17,02 X 15,88 19 154,3 15,3 24,8
RSK 125.1 4474-082823 40-375 22 55 38,10 X 25,40 X 25,40 14 171,2 23,0 28,7
RSK125.2 | 4474-082923 75-750 22 55 38,10 X 25,40 X 25,40 14 171,2 23,0 28,7
RSK 160.1 4474-083821 75-750 40 70 25,40 X 17,02 X 15,88 23 186,5 15,3 29,7
RSK160.2 | 4474-083921 | 150-1500 40 70 25,40 X 17,02 X 15,88 23 186,5 153 29,7
RSK160.1 | 4474-083823 75-750 40 70 50,80 X 30,99 X 29,21 13 2123 28,0 36,0
RSK160.2 | 4474-083923 | 150-1500 40 70 50,80 X 30,99 X 29,21 13 2123 28,0 36,0
RSK200.1 | 4474-084821 | 150-1500 50 90 38,10 X 25,40 X 25,40 20 2436 23,0 38,5
RSK200.2 | 4474-084921 | 300-3000 50 90 38,10 X 25,40 X 25,40 20 2436 23,0 38,5
RSK 200.1 4474-084823 | 150-1500 50 90 63,50 X 38,10 X 39,37 13 2654 340 44,0
RSK200.2 | 4474-084923 | 300-3000 50 90 63,50 X 38,10 X 39,37 13 2654 34,0 44,0
RSK 250.1 4474-085821 | 300-3000 55 115 44,45 X 30,99 X 27,94 21 298,3 28,0 48,0
RSK250.2 | 4474-085921 | 600 -6000 55 115 44,45 X 30,99 X 27,94 21 298,3 28,0 48,0
RSK 250.1 4474-085823 | 300-3000 55 115 76,20 X 45,72 X 48,26 14 3424 41,0 54,5
RSK250.2 | 4474-085923 | 600-6000 55 115 76,20 X 45,72 X 48,26 14 3424 41,0 54,5

Chavetero seguin DIN 6885, hoja 1« Tolerancia de la chaveta P9
El casquillo antifriccion esta instalado en serie. Si desea otros pifiones, por favor consultelos. El ajuste del par en fabrica solo es posible si suministramos el Limitador con el agujero en acabado. Mas indicaciones
pueden verse en la pagina 65.
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con acoplamiento de cadena
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Datos técnicos y dimensiones
Tipo Referencia Par de Velocidad Ag u'jlero Agujero D F G H K L M P
desliza- max. d7 d;"
miento . .
min. max. min. max.
Nm min’! mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm
RSC 40.1 4474-240820 2-12 6300 8 16 10 24 40 15 23 35 61 355 19,0 55,5
RSC 40.2 | 4474-240920 4-25 6300 8 16 10 24 40 15 23 35 61 355 19,0 55,5
RSC 50.1 4474-250820 4-25 5300 9 20 13 30 50 16 25 45 70 45 21,5 67,5
RSC 50.2 | 4474-250920 8-50 5300 9 20 13 30 50 16 25 45 70 45 21,5 67,5
RSC 63.1 4474-263820 8-50 4250 9 25 17 44 63 17 33 60 94 56 25,5 83,0
RSC 63.2 | 4474-263920 16-100 4250 9 25 17 44 63 17 33 60 94 56 25,5 83,0
RSC 80.1 4474-280820 10-100 3350 15 32 17 50 80 19 33 70 106 71 24,0 97,0
RSC 80.2 | 4474-280920 20-200 3350 15 32 17 50 80 19 33 70 106 71 24,0 97,0
RSC100.1 | 4474-281820 20-200 2650 25 40 17 58 100 25 38 80 137 90 30,0 1230
RSC100.2 | 4474-281920 40-375 2650 25 40 17 58 100 25 38 80 137 90 30,0 123,0
RSC125.1 | 4474-282820 40-375 2120 22 55 26 75 125 25 75 100 180 105 46,5 154,5
RSC125.2 | 4474-282920 75-750 2120 22 55 26 75 125 25 75 100 180 105 46,5 154,5
RSC160.1 | 4474-283820 75-750 1700 40 70 26 82 160 35 75 110 211 130 51,5 184,5
RSC160.2 | 4474-283920 | 150- 1500 1700 40 70 26 82 160 35 75 110 211 130 51,5 184,5
RSC200.1 | 4474-284820 | 150-1500 1320 50 90 26 105 200 37 13 140 280 160 70,0 2330
RSC200.2 | 4474-284920 | 300-3000 1320 50 90 26 105 200 37 113 140 280 160 70,0 233,0
RSC250.1 | 4474-285820 | 300-3000 1120 55 115 26 120 250 55 129 160 336 185 90,0 280,0
RSC250.2 | 4474-285920 | 600-6000 1120 55 115 26 120 250 55 129 160 336 185 90,0 280,0
1) para diametros interiores de agujeros d; con pares de transmision altos calcular la presién de la chaveta.
Chavetero seguin DIN 6885, hoja 1« Tolerancia de la chaveta P9
Aplicacion Accesorios Por favor, indicar en caso de pedido

Como embrague de arranque, para absorber « Parala variacion del par ajustado se puede  « Tipo del limitador a friccion con cadena
pequenas desalineaciones de ejes. utilizar llaves estandarizadas. Para los
tamanos 125y 160 se necesita un adap-
tador especial que se lo podemos facilitar
Si no se indica el didmetro necesario, los lim- bajo pedido + Silo desea, indiquenos el par a ajustar
itadores a friccion se suministran con agujero

en desbaste, nimero max. de muelles, sin par

ajustado. El ajuste del par de deslizamiento sélo

es posible cuando el pedido solicita un limita-

dor de par (RSK'y RSC) con el eje mecanizado.

+ Losdiametros dy d;, si lo desea con aguje-

Suministro ros en acabado
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para aplicaciones pesadas, de alto rendimiento

RINGSPANN’

Anillo de
presion

Carrete de
muelles

68-1
Cubo Elemento de transmision (p. ej. brida,
polea, disco dentado, etc.) (optional)
Chaveta
Casquillo antifriccion
Ferodo de (optional)
friccion Sensor de desgaste
Ferodo de de los ferodos
friccion
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Recorrido de los muelle f  ——mm—
Caracteristica de la fuerza de presion en Caracteristica de la fuerza de presion
los limitadores con arandela Belleville en los limitadores RIMOSTAT®
By AMy _ AMy, AM, _ AM, _ AM,
My M, M; M, My M; 68-3

Caracteristicas

+ Mayor constancia del par de deslizamiento
que en los limitadores de par con arandela
Belleville, durante todo el periodo de la
operacién

« Elajuste del par de deslizamiento se realiza
mediante el nimero de muelles activos -
no variando la precarga de los muelles

« Excelente comportamiento frente al
desgaste durante las operaciones de alto
consumo energético

« Resistente a altas temperaturas

El principio RIMOSTAT®

La presion de contacto en las superficies de fric-
cién se produce por largos muelles helicoidales.
Gracias a la caracteristica lineal de la fuerza de
presién de los limitadores de par RIMOSTAT®,
practicamente no se sufre ninguna reduccion
del par ajustado, incluso cuando los ferodos se
someten a desgaste. Como muestra el grafico
68-3, en comparacion con los limitadores de
par con arandela Belleville, la pérdida del par
ajustado AM con un desgaste de los ferodos Af,
es practicamente inexistente.

Funcionamiento

« Alalcanzar el par ajustado, el elemento
instalado entre los ferodos (p.e. un pifdn)
comienza a deslizar.

« Durante el deslizamiento, la parte motriz
gira con relacion a la accionada, mientras se
sigue transmitiendo el par ajustado.

« Inherente al proceso de deslizamiento se
produce un alto consumo energético.

« No es necesario conectarlo nuevamente.

« No es necesario el reajuste del par de desli-
zamiento.




Limitadores de par RIMOSTAT® RSHD RINGSPANN"®

para aplicaciones pesadas, de alto rendimiento

Muelle desactivado L R
L R P it ettt A
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antifriccion Bx (accesorio) | | —— _ F 3
o Sensor de desgaste ) |

Elemento de transmision p. €]. de los ferodos ' —___JF

- \ Elemento de transmision p. ej. polea
polea trapecial (accesorio) -

trapecial (accesorio)

Casquillo antifriccion
Bx (accesorio)

Tamaiio 205 y 250 - Tamaiio 330 - 600 69-1
Datos técnicos y dimensiones
Tipos Tamano Velocidad Agujero?) A Bx A D E4 L R% Peso®)
max.") dr’
min. max.
Nm min’! mm mm mm mm mm mm mm mm mm kg

RSHD 205 600 -3000 2700 50 90 29,9 28 125 205 131 160 10 26,6
RSHD 250 1200-6000 2100 55 115 36,9 35 160 250 166 185 10 46,5
RSHD 330 3000- 14000 1800 90 125 413 41 185 330 191 247 30 103,0
RSHD 400 5000 -24000 1500 125 150 51,3 63 250 400 260 286 22 173,6
RSHD 500 8000 -50000 1200 150 200 56,3 63 350 500 360 275 48 292,0
RSHD 600 | 10000 - 68000 1000 150 300 66,3 63 450 600 460 298 35 510,5

" La velocidad méaxima se basa en la resistencia de disefio del limitador de par a friccién. - 2 Otras dimensiones de agujero asi como el interior nervado, bajo consulta. - 3) Si no se suministra el casquillo de antifriccion
RINGSPANN, el eje C debe tener una tolerancia H9 y una acabado superficial Rz <10. - ¥ En caso de instalar el casquillo antifriccion RINGSPANN el eje del elemento de transmision se debe mecanizar con tolerancia
H7. > Dimensiones de muelles desactivados. - 6 Peso con el eje més pequefio.

Las superficies de friccion del elemento de transmision deben tener un descentrado axial total < 0.05 con el eje y un acabado superficial Rz12.

Chavetero segtin DIN 6885, hoja 1 Tolerancia de la chaveta P9. Otros disenos posibles bajo pedido.

Suministro Tipos (accesorios) Accesorios

Los limitadores de par se suministran con « Didmetros especiales de ejes bajo pedido El limitador de par RSHD esta disponible con
todos los muelles desactivados, sin tarar el par los siguientes accesorios

de deslizamiento y sin casquillo antifriccion. Se
integra un sensor de desgaste de los ferodos « Se puede combinar con acoplamientos
visual. Tan solo se puede tarar el par de desli- elasticos + Polea trapecial
zamiento cuando se suministra con un elemen-
to de transmision (p. ej. polea).

+ Posibilidad de conectar 2 ejes macizos
« Casquillo antifriccién Bx

+ Poleas con canalesenV

Elementos de transmisién embridados

Por favor especificar en el pedido
« Tipo de Limitador de par

« Informacién del eje

« Necesita casquillo antifriccion: Si/ No

« Informacion del elemento de transmision si
se necesita

« Definir el par de deslizamiento (el tarado
solo es posible con el elemento de trans-
mision)

69-3

RIMOSTAT® - Limitador de par RSHD con acoplamientos de RIMOSTAT® - Limitadores de par RSHD para aplicaciones pesadas
REB ... DCO con polea trapecial
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Limitadores de par con arandela belleville RT RINGSPANN"

Ventajas
+ Limitador econémico
« Posibilidad de reajuste en caso de desgaste

« Doce tamanos para pares de 0,5 Nm -
10 000 Nm

70-1

Funcionamiento

Principio de la arandela belleville

Las arandelas belleville ejercen presion axial a
los discos de friccion y al elemento instalado
entre ellos. Cuando los discos de friccién se
desgastan, el par ajustado no permanece cons-
tante debido al corto recorrido de las arandelas
belleville y el limitador debe ser ajustado de
nuevo. Preferentemente se utiliza este limita-
dor para aplicaciones donde los periodos de
deslizamiento son cortos y esporadicos.

70-2

Accionamiento

« Alalcanzar el par ajustado, el elemento
instalado entre los discos de friccion (p.ej.
un disco dentado) comienza a deslizar.

« Durante el deslizamiento, la parte motrizy
la accionada giran relativamente entre si,
mientras se continda transmitiendo el par
ajustado.

« Durante el deslizamiento se produce un
alto consumo de energia.

« No es necesario conectarlo nuevamente.
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Limitadores de par con arandela belleville RT RINGSPANN"®

Tipo 30.1 -
po= A B .G
N
o Q Bx
X
BRI (
Rzs<l12 Rzs2
Tipo 30.2
II
Tamaiio 30 Tamaiio 40 - 85 Tamafio 95- 170 Tamaiio 200 - 280 71-1
Datos técnicos y dimensiones
Tipo Referencia Par de Velocidad Ag u'jlero A B Bx3) C D E L G
desliza- max. dh7
miento min | max? | max? max.
Nm min’! mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm
RT 30.1 4476-003001 05-5 1500 55 1" 12 9,0 6 6 18 30 21 31 2,5
RT 30.2 4476-003002 1-10 1500 55 1 12 9,0 6 6 18 30 21 31 25
RT 40.1 4476-004001 5-15 800 8 14 16 8,0 7 8 22 40 26 28 28
RT 40.2 4476-004002 8-28 800 8 14 16 8,0 7 8 22 40 26 28 28
RT 40.3 4476-004003 12-40 800 8 14 16 8,0 7 8 22 40 26 28 2,8
RT 45.1 4476-004501 9-30 700 8 20 22 85 8 9 32 45 35 33 30
RT 45.2 4476-004502 14-55 700 8 20 22 85 8 9 32 45 35 33 30
RT 453 4476-004503 15-70 700 8 20 22 85 8 9 32 45 35 33 3,0
RT 65.1 4476-006501 20-70 700 1 22 25 16,0 13 14 36 65 45 50 4,0
RT 65.2 4476-006502 32-120 700 1 22 25 16,0 13 14 36 65 45 50 4,0
RT 85.1 4476-008501 16-130 600 16 30 30 17,0 15 16 42 85 52 55 4,0
RT 85.2 4476-008502 26-240 600 16 30 30 17,0 15 16 42 85 52 55 4,0
RT 95.1 4476-009501 22-190 600 16 35 38 18,0 15 16 52 95 60 66 4,0
RT 95.2 4476-009502 32-340 600 16 35 38 18,0 15 16 52 95 60 66 4,0
RT 120.1 4476-012001 25-350 500 21 45 48 21,0 20 21 64 120 73 77 4,0
RT120.2 | 4476-012002 48-650 500 21 45 48 21,0 20 21 64 120 73 77 4,0
RT 140.1 4476-014001 110-650 400 21 60 60 23,0 20 22 85 140 90 86 4,0
RT 140.2 4476-014002 | 125-1200 400 21 60 60 23,0 20 22 85 140 90 86 4,0
RT170.1 4476-017001 80-1000 350 29 65 70 26,5 20 24 920 170 100 93 4,6
RT 170.2 4476-017002 | 200-1800 350 29 65 70 26,5 20 24 920 170 100 93 4,6
RT 200.1 4476-020001 636 -2200 250 37 80 80 27,0 20 24 110 200 120 105 50
RT 200.2 4476-020002 | 890-4000 250 37 80 80 27,0 20 24 110 200 120 105 50
RT 254.1 4476-025401 | 1145-3800 200 50 90 100 33,0 29 32 125 254 140 120 50
RT254.2 | 4476-025402 | 2067 - 6800 200 50 90 100 33,0 29 32 125 254 140 120 5,0
RT 280.1 4476-028001 | 1510-5.500 180 50 120 120 33,0 29 32 155 280 170 120 50
RT 280.2 4476-028002 |2544-10000 180 50 120 120 33,0 29 32 155 280 170 120 50
1) Chavetero segtin DIN 6885, hoja 1 - Tolerancia de la chaveta JS9
2) Chavetero segtin DIN 6885, hoja 3 - Tolerancia de la chaveta JS9
3)SiB+G+1,5 mm es > Bx entonces utilizar 2 casquillos antifriccion (No valido para el RT 30.X).
Suministro Accesorios Por favor, indicar en caso de pedido

Si no se indica el didmetro necesario, los lim-  « Todos los tamafios se pueden suministrar « Tipo del limitador a friccion
itadores a friccion se suministran con agujero con pifiones
en desbaste, casquillo antifriccion y discos de

friccion.

« Eldidmetro d, si lo desea con agujero en
acabado
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Simbolos
M, [Nm] Parderesistenciadelaméaquina n [min] Numero de revoluciones del J [kgm?] Pardeinercia de las masas a
en funcionamiento normal Limitador con la velocidad del acelerar partiendo de las revolu-
motor ciones del Limitador
M, [Nm] Parde resistencia medio de la
maquina durante el arranque n, [min"']  Ndmero de revoluciones del aro "N - idad de friccio
L portamuelles en deslizamiento Ps _m:W Capacidad de friccion
My [Nm] Parde friccion ajustado en el s | standard
Limitador An [min"] Diferencia de revoluciones entre ) B
motor y maquina Nm Capacidad de friccion
P, [kW] Potenciaabsorbida del motor ymaq P, T=W reaIT
t, [s] Tiempo de deslizamiento - -
b [ Nm —Wﬁ Capacidad max. de
al| s 77| friccién permitida
Seleccion

Por regla general, se pueden aplicar para la
seleccion de los Limitadores de par RIMOSTAT®
los siguientes principios.

« Para periodos de deslizamiento esporadi-
cos y cortos, se puede transmitir el par max.
Indicado en las tablas.

« Para periodos de deslizamiento esporadi-
cos, pero largos, se calcularé el balance
térmico del diagrama 1 (pagina 73).

« Para deslizamientos continuos o periodos
de deslizamiento frecuentes, pero cortos, se
calculard segun el diagrama 2 (péagina 73).

En cualquier caso, se procedera para la selec-
cién de los Limitadores de par de las tres for-
mas siguientes:

1. Seleccién segun el par de resistencia

2. Segun la duracion de los periodos de desli-
zamiento y velocidad diferencial

3. Segun el calculo del balance térmico

Seleccion segun el par de resistencia necesario

El par de transmision del Limitador RIMOSTAT®,
asi como la velocidad permitida se tomaran de
la tabla.

El par de friccion My ha de ser, como minimo un
25% superior al par de desprendimiento y un
25% superior al par de resistencia de la instala-
cionM,.

El par de resistencia, en funcionamiento normal
puede ser calculado, partiendo de la potencia
absorbida por la maquina.

P
M, = 9550- TL [Nm] 1)

Calculo de los Limitadores RIMOSTAT® a friccion

Funcionamiento como acoplamiento de arranque

Jon
t= —— 2
2= oMMy @
Para la conversion partiendo del sistema de
medidas antiguo es J 2 0,25 x GD?, debiendo
tomarse el GD?en kpmZ.

El par de resistencia medio M, , de la maquina
ode lainstalacion, durante el proceso de arran-
que depende del tipo de méaquinas instaladas.

Por ejemplo en las instalaciones de manuten-
cién, que funcionan a pleno rendimiento, el par
de resistencia, durante el arranque, y, después
de haber superado el par de desprendimien-
to, es aprox. Igual al par de resistencia duran-
te el funcionamiento. En este caso se aplicara
My, =M. En ventiladores, el par de resistencia,
al comienzo del arranque, es muy bajo pero
va aumentando progresivamente con el cua-
dro de las revoluciones. Aqui podemos aplicar
aprox. Ml_a =0,5x ML.

La diferencia de revoluciones An se transforma,
desde el momento de arranque n, hasta 0, al
terminar el proceso de arranque.

Para el calculo térmico se puede aplicar aprox.

n

An= 7

[min] 3)
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Funcionamiento como acoplamiento de seguridad Capacidad de friccion

Aqui el periodo de deslizamiento es controlado
por los érganos de vigilancia tales como:

La diferencia de velocidad, originada en este  La capacidad de friccion originada se calcula:
caso, en el que la parte accionada esta bloquea-

. e P,=0,105-My-An [W] (5)
- day el motor girando a toda su revolucion es: a
. Controladores de deslizamiento, los cuales,
al haber una diferencia de velocidad entre An=n [min’] (4)
la entrada y la salida del Limitador, desco-
nectan el motor
« Dispositivo de vigilancia térmica del motor
« Control éptico (desconexion manual)
Control del balance térmico
Funcionamiento como acoplamiento de arranque o de seguridad Funcionamiento en friccion continua
Con el tiempo de deslizamiento t, calculado, Tipo Coehciente La capacidad de friccion P, se calculara segun la
tomaremos la capacidad de friccién standard R deirregularidad (K) formula 5, y debe ser inferior a la capacidad de
del diagrama 1y la multiplicaremos por el fac- RS540 013 friccion max. permitida P, segun el diagrama
tor K, de la tabla segun el tipo. La capacidad de RS 50 0.21 2,ala velocidad del aro portamuelles n,,.
friccion total permitida P, asi obtenida, ha de RS 63 035
ser mayor que la capacidad de friccion real P, 5y 060
RS 100 1,00
Para un Limitador trabajando al maximo de su RS 125 1,70
capacidad de friccion permitida P, y en una RS 160 2,90
temperatura ambiental de 20° C, podemos RS 200 510
decir que la temperatura del Limitador de par RS 250 7,50
sera de aprox. 220° C.
Diagrama 1 Diagrama 2
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Numero de revoluciones del aro portamuelles n, en rpm >
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74-1

74-2

¢Por qué limitadores de fuerza RINGSPANN?

Hay muchas formas de transmitir fuerzas y
pares en maquinas, instalaciones y vehiculos.
Los avances en ingenieria de construccion, se
caracterizan por disefar maquinas mas rapi-
das y mas ligeras. Por lo que se hace necesario
la instalacion de elementos de seguridad en
puntos criticos. Hasta hoy, se utilizaban por lo
general acoplamientos de sobrecarga en ejes
giratorios, los cuales deslizaban, paraban 6
cortaban automadticamente la conexion en el
momento en el que el par maximo permitido
era excedido.

Sin embargo, muchas méaquinas e instalaciones
tienen elementos que transmiten fuerzas lin-
eales. Es necesario limitar el tamafo de estas
fuerzas con el fin de evitar dafos y fallos de
funcionamiento. RINGSPANN ha creado una
serie de limitadores de fuerza, que se caracteri-
zan por poder transmitir fuerzas hasta un cierto
valor en ambas direcciones de manera rigida y
casi libre de holguras. Al exceder la fuerza de
desacople preestablecida, la transmision de la
fuerza F, es interrumpida y la parte conducida
deja de ser accionada.

Caracteristicas

« Limitacion de la fuerza en ambos sentidos
« Alta precisién de respuesta

+ Rearme automatico

« Libre de mantenimiento

« Construccion robusta

- Disefo sencillo

« Facil montaje y conexion

« Parafuerzas de desacople hasta 140 000 N

« Ajuste de la fuerza de desacople escalona-
day precisa

Ejemplo de aplicacion

En la figura 74-2 se muestra el principio del fun-
cionamiento de un equipo de un alimentador
de piezas unida a una instalacién. El equipo de
alimentacién es accionado a través de un disco
excéntricoposicionado en el eje motriz a través
de una bielay una palanca. El limitador de fuerza
con sensor inductivo se encuentra integrado en
la barra de conexion, como se muestra en la fig.
74-2.

En caso de atasco del material, la fuerza en barra
de conexién aumenta considerablemente, cau-
sando grandes dafios en la maquina si no existe
una instalacion de seguridad fiable. Con ayuda
de un limitador de fuerza, se asegura que en la
instalacion de transporte no existan altas fuer-
zas no admisibles. Si la fuerza excede el valor
de desacople preestablecido en el limitador de
fuerza, éste se desacopla y mediante el sensor
inductivo, se emite una sefal para apagar el
equipo de alimentacion.

Desaparecida la sobrecarga, la parte motriz y
la parte conducida nuevamente se posicionan
y el limitador de fuerza se rearma automatica-
mente de nuevo.

El limitador de fuerza puede ser equipado con
un sensor inductivo para dar el aviso anticipa-
do de superacion de una cierta fuerza o dar la
sefal de desacoplamiento.
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Limitadores de fuerz RI—NGSPANI\i tipo PG, como acoplamientos de sobrecarga en una planta embotelladora.
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Montaje y funcionamiento

El montaje y funcionamiento del limitador de
fuerza RINGSPANN puede verse en las figuras
76-1a76-4. El croquis de la figura 76-1 muestra
el modelo estandar de una unidad basica. La
barra (1) estd conectada a la carcasa (3) medi-
ante segmentos de bloqueo (2). Los segmentos
de bloqueo (2) estan presionando la ranura (5)
de la barra y también la superficie inclinada (6)
del anillo de deslizamiento, debido el empuje
del paquete de discos de muelle (4). Segun la
figura 76-4, si se produce una fuerza entre la
barray la carcasa, no se producird movimiento 76-1
entre las dos partes hasta alcanzar una fuerza
Fg. Si la fuerza sigue aumentando, la barra se FJ YA <Y
desliza en relacion a la carcasa hasta alcanzar 7
la fuerza de desacople F,. Entonces la fuerza T @TT‘—\’% F1

se reduce al valor de F. La pérdida de fuerza W ——
hasta F- se produce en la direccion C. La fuerza .
méxima de funcionamiento siempre debe ser |74

inferior a Fg y claramente debe ser mayor que el

Fc .Enel limtador de par RINGSPANN la fuerza
Fg s siempre mayor que 0,7 x F, y la fuerza F-
esaprox. 0,2 x Fy.

Esta fuerza de desacople F,, puede ser facil- J L L Q

mente ajustada cambiando el nimero de

arandelas (7). La tuerca (8) se encuentra siem- 1l Fz

pre roscada contra la carcasa para prevenir un _ —~—

aumento no autorizado de la fuerza de desa- e
cople. T

76-2

Lasimégenes 76-2'y 76-3 muestran el limitador T
de fuerza en la posicion de desacople, con la
fuerza efectiva hacia la derecha o hacia la izqui-
erda. Puede verse claramente en ambos casos,
que en este estado los segmentos de bloqueo
se encuentran fuera de la ranura de la barra y +F
que los discos de muelle estan a presion max- +
ima.

Series PA sin sensor inductivo 76-3

+Fa

Fuerza

+FB

C — + S

L R B N B N

Movimiento de la barra

LU LI T R N N B

Fp =Fuerza de desacople
Fg = Fuerza de trabajo maxima

76-4
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Series PAG
con sensor inductivo
K
1 Sensor inductivo
desacople en direccién de empuje acoplado desacople en direccién de tiro
SW2 \
g ! SWh
ﬁ_‘ A\ 4/'\ Direccién
7 de empuje
TV 7 N T | T 7 SN
7$§mw TURFLITEET | el
S < g S 4‘17@?— — 4 @W %i——‘f ————— =1 J
N /LT/LW % ‘ - —
Direccién
de tiro
Ed E;
hd B H hz
L
Series PA
sin sensor inductivo
771
Datos técnicos y dimensiones
Tipo Fuerza de d A B Cy G, D Ey E, G H Carrera K L Distancia Entre caras
desacople de acople
sin con mexima Presion| Ten- Presion| Ten- | SW, | SW,
sensor | sensor sion sion
inductivo | inductivo Fa hq h, Sq S,
N mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm
PA12 | PAG12 3600 12 | M20x15 | 10 - | M6 | 32 - 10 | 61 | 16 | 16 | 20 | 38 | 95 | 35 | 27 | 11 | 30
PA20 | PAG20 | 10000 20 | M30x1,5| 15 | M10 | M10| 50 | 16 | 16 | 85 | 20 | 20 | 25 | 57 | 132 | 43 | 34 | 17 | 46
PA30 | PAG30 | 22000 30 | M45x1,5| 20 | M16 [ M16| 75 | 25 | 25 | 120 | 24 | 24 | 40 | 78 | 180 | 69 | 54 | 27 | 65
PA50 | PAG50 | 62000 50 | M70x20 | 28 | M24 | M24 | 132 | 40 | 40 | 212 | 36 | 36 | 63 | 150 | 300 | 113 | 88 | 46 | -
PA75 | PAG75 | 140000 | 75 |[M100x20| 40 | M36|M36 | 200 | 60 | 60 | 315 | 57 | 57 | 100 | 215 | 450 | 173 | 136 | 70 | -
Accesorios Sensor inductivo Ejemplo de pedido
« Sensor inductivo: para la sefializacién en Voltaje: 10-30VDC  Por favor, indicar la fuerza de desacople nece-
caso de exceder la fuerza de deacople y asi . . saria en su pedido. Si se desea, los limitadores
. . Salida: transistor PNP -
detener el accionamiento de fuerza pueden suministrarse con la fuerza
Condicién normal: cerrado  de desacople preestablecida.
Corriente de conexion max: 200mA Disponibles otras longitudes de barra y cone-
. . . xiones, como modelos especiales.
Requisitos de alimentacion: 10 mA P
. Con gusto le asesoraremos en la seleccion y el
Grado de proteccion: P67 -on9v - y
dimensionado del limitador de fuerza adecua-
Temperatura ambiente: -25°...475°C  do.
Longitud del cable: 2m
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Cuestionario para la seleccion RINGSPANN-"
de los limitadores de par RINGSPANN

Rogamos fotocopie esta pagina o utilice el documento en PDF de nuestra pagina web.

Empresa: Departamento: ...
DIreccion: . Nombre:
............................................................ Noconsulta: ...
Teléfono: Fecha:
FaX E-maili
1. Tipo de maquina,
UPOdEmAGUInas T
0NSEAlACIONES ON Ja . e e e e e e e
que se montara el
LIMIGAGOr  fffeeeeeeeeeeeeeeesee
2. Funcion del Proteccion contra sobrecarga por: Modo de conexién:
Limitador de par O Carraqueo O Automético O Automético y sincronizado a 360°
U Disconexion O  Manual U Manualy sincronizado a 360°
O  Senal de sobrecarga sin interrupcion de la transmision del par
0 Deslizamiento
3. Deseaun Limitador a Si d No
de par sin holguras?
4. Montaje como O  Acoplamiento para unién de ejes 0 Acoplamiento anexo sobre
Eje motriz: Didmetro eje motriz . mm 0 Munodn: Didmetro mm
Longitud . mm Longitud mm
Eje accionado: Didmetroejeaccionado _ mm O Ejetransversal: Didmetro mm
Longitud . mm Longitud mm
El Limitador une el eje con
O Engrane O Pindn 1O Polea
Q Otros
5. Accionamiento U Elaccionamiento se realiza mediante 0 Motor de combustién interna
O Motor trifasico Tipo
O Motor-%-A Ne de cilindros
U Otro motor eléctrico tipo: 0 Otros
6. Potenciay Potenciamotriz_ kW
revoluciones Ne de revoluciones del Limitador___ min’"
parte motriz U Toda la potencia motriz se realiza a través del Limitador
0 Lapotencia motriz se realiza a través del Limitadorsoloenun____ %
7. Parte accionada La parte accionada de la maquina por el Limitador
Par de desconexion necesario _ Nm
Con pares irregulares desde Nm hasta Nm, Frecuencia___ Hz
En el par de arranque puede haber un par puntamaximode_ Nm
(Cuantas véces existe una sobrecarga? _ veces/afio
Par de desconexion _ Nm
(El par de desconexién ha de ser como minimo un 15 % superior al par méaximo de arranque)
8. Condiciones de Q0 Cerrado dentro de la maquina 0  Como acoplamiento para union de ejes:
montaje U Descubierto, en edificio cerrado La desalineacién paraleladelosejesesde —— mm
U Enaceite o niebla de aceite La desalineacion angular maximaesde ~ _— Grados
O  Enelexterior, temperatura ambiental desde ___hasta_____°C Distancia entre finales de ejes _ mm
0 Otros (accesibilidad, cantidad de polvo, etc.):
9. Indicacion dela 0 Sensorinductivo O Final de carrera mecanico
sobrecargaatravésde 0 Final de carrera sin contracta 0 No es necesario el control
10. Alseleccionar el Limitador de par se tendra especial consideracion en:
11.  Consumo previsto _ Nede piezas (pedido tnico) _ unidades/mes _ unidades/afo

78



Cuestionario para la seleccion
delos limitadores de fuerza RINGSPANN

RINGSPANN’

Rogamos fotocopie esta pagina o utilice el documento en PDF de nuestra pagina web.

Empresa: Departamento:

Direccion: Nombre:
............................................................ Ne consulta:

Teléfono: Fecha:

Fax: E-mail:

1. Tipode maquina

ONGE SE MONKAIA  **7%"""  %%%"" reemr s me ettt
LM adOr e
fuerza

2. Usodel limitador En caso de sobrecarga, el limitador de fuerza debe:
defuerza 0 Desacoplar

0 Sélo desplazarse una longitud sin desacoplar
O Activar una sefial eléctrica

3. Funcion del limitador  En caso de sobrecarga, el limitador de fuerza debe:
defuerza 0 Transmitir 6 desacoplar en ambas direcciones
O Sélo transmitir & desacoplar si existe una carga de compresion
U Sélo transmitir 6 desacoplar si existe una carga de traccion

4. Ajustedelafuerzade ([ Ajuste de lafuerza de desacople:
desacople Fuerza de desacopleFy: N

tiro empuje
Fuerza de trabajo [N]

Longitud de desacople [mm]

«+ Lafuerza de trabajo es la fuerza que debe transmitir el limitador de fuerza desplazandose una longitud o sin desacoplar.
« Lalongitud de desacople es la maxima variacion de la longitud cuando el limitador de fuerza se encuentra desacoplado.

5. Conexion Estandar, segun catalogo
Con conexion de la barra, segun croquis

Con conexion de la carcasa, segun croquis

ooo

6. Condiciones de
instalacion

En el interior de una maquina cerrada
En el exterior, pero en un espacio cerrado
En bafio o neblina de aceite

Temperatura ambiente exterior entre

y °C

o000

Otros (por ejemplo, accesibilidad, polvo y otros factores ambientales que puedan ser significantes):

Sin sensor inductivo
Completo, con sensor inductivo instalado y ajustado
Con aguijero para la instalacién del sensor inductivo

7. Sensor inductivo

ooo
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®
Europa RINGSPANN
Alemania Paises Bajos, Bélgica, Luxemburgo Suiza
RINGSPANN GmbH RINGSPANN Benelux B.V. RINGSPANN AG

Schaberweg 30-38, 61348 Bad Homburg, Alemania
+496172 2750
info@ringspann.de « www.ringspann.de

RINGSPANN RCS GmbH

Hans-Mess-StraBe 7, 61440 Oberursel, Alemania
+496172 676850

info@ringspann-rcs.de « www.ringspann-rcs.de

Francia

SIAM - RINGSPANN S.A.

23 rue Saint-Simon, 69009 Lyon, Francia
+33478835901

info@siam-ringspann.fr - www.ringspann.fr

Gran Bretafa, Ifanda

RINGSPANN (U.K.) LTD.

3, Napier Road, Bedford MK41 0QS, Gran Bretana
+44 1234342511

info@ringspann.co.uk « www.ringspann.co.uk

Italia

RINGSPANN Italia S.r.l.

Via A.D. Sacharov, 13,20812 Limbiate (MB), Italia
+390293571297

info@ringspann.it - www.ringspann.it

Asia

Nieuwenkampsmaten 6-15, 7472 DE Goor,
Paises Bajos « +31 547 261355
info@ringspann.nl « www.ringspann.nl

Austria, Hungria, Eslovenia
RINGSPANN Austria GmbH

Triesterstrale 21, 2620 Neunkirchen, Austria
+43 2635 62446

info@ringspann.at - www.ringspann.at

Polonia

Radius-Radpol Wieche¢ Sp.J.

Ul. Pasjonatéw 3, 62-070 Dabrowa, Polonia
+48 61 8143928 « info@radius-radpol.com.pl
www.radius-radpol.com.pl

Rumania, Bulgaria, Moldavia

S.C. Industrial Seals and Rolls S.R.L.

Str. Depozitelor, No. 29, 110078 Pitesti, Rumania
+4 0751228228

mihai@isar.com.ro « www.isar.com.ro

Suecia, Finlandia, Dinamarca,
Noruega, Paises Bélticos
RINGSPANN Nordic AB

Flottiljgatan 69, 721 31 Vasteras, Suecia
+46 156 19098

info@ringspann.se - www.ringspann.se

Sumpfstrasse 7, P.O. Box, 6303 Zug, Suiza
+41417480900
info@ringspann.ch - www.ringspann.ch

Esparia, Portugal

RINGSPANN IBERICA S.A.

C/Uzbina, 24-Nave E1, 01015 Vitoria, Espaiia
+34 945 2277-50

info@ringspann.es - www.ringspann.es

Republica Checa, Eslovaquia

Ing. Petr Schejbal

Mezivrsi 1444/27, 14700 Prag, Republica Checa
+420 222 969022

Petr.Schejbal@ringspann.cz « www.ringspann.com

Ucrania

"START-UP" LLC.

Saltivske Hwy, 43, letter G-3, office 101,
Kharkiv 61038, Ucrania - +38 057 7170304
start-up@start-up.kh.ua - www.start-up.kh.ua

Australia, Nueva Zelanda

RINGSPANN Australia Pty Ltd

Unit 5, 13A Elite Way, Carrum Downs Vic 3201,
Australia - +61 3 9069 0566
info@ringspann.com.au « www.ringspann.com.au

China, Taiwén

RINGSPANN Power Transmission (Tianjin) Co., Ltd.
No. 21 Gaoyan Rd., Binhai Science and Technology
Park, Binhai Hi-Tech Industrial, Development Area,
Tianjin, 300458, PR. China « +86 22 59803160
info.cn@ringspann.cn « www.ringspann.cn

América

India, Bangladés, Nepal

RINGSPANN Power Transmission India Pvt. Ltd.
GAT No: 679/2/1, Village Kuruli, Taluka Khed, Chakan-
Alandi Road, Pune - 410501, Maharashtra, India

+91 2135677500 « info@ringspann-india.com
www.ringspann-india.com

Singapur, ASEAN

RINGSPANN Singapore Pte. Ltd.

143 Cecil Street, #17-03 GB Building,
Singapur 069542 « +65 9633 6692
info@ringspann.sg « www.ringspann.sg

Corea del Sur

RINGSPANN Korea Ltd.

33 Gojae-17 Ghil Dongnam-gu, 31187 Cheonan-si
Chungnam, Corea del Sur«+ 82 10 54961368
info@ringspann.kr « www.ringspann.kr

Brasil

Antares Acoplamentos Ltda.

Rua Evaristo de Antoni, 1222, Caxias do Sul, RS,
CEP 95041-000, Brasil « +55 54 32186800
vendas@antaresacoplamentos.com.br
www.antaresacoplamentos.com.br

Chile, Perti, Colombia, Ecuador
RINGSPANN Sudamérica SpA

Miraflores 222, Piso 28-N, Santiago,

Regién Metropolitana, Chile « +56 9 84144078
info@ringspannsudamerica.com
www.ringspannsudamerica.com

EEUU, Canada, Mexico

RINGSPANN Corporation

10550 Anderson Place, Franklin Park, IL 60131,
EEUU - +1 847 6783581
info@ringspanncorp.com «
www.ringspanncorp.com

Africa y Medio Oriente
Egipto Israel Sudafrica, Sub-Sahara
Shofree Trading Co. G.G. Yarom Rolling and Conveying Ltd. RINGSPANN South Africa (Pty) Ltd.

218 Emtedad Ramsis 2, 2775 Nasr City, Cairo, Egipto
+20220812057
info@shofree.com « www.ringspann.com

Iran

Persia Robot Machine Co. Ltd.

4th Floor, No 71, Mansour St, Motahari Avenue,
Tehran 15957, Iran « +98 21 887091 58-62
info@persiarobot.com - www.ringspann.com

6, Hamaktesh Str,, 58810 Holon, Israel
497235570115
noam_a@gg.co.il » www.ringspann.com

Magreb, Africa Occidental

SIAM - RINGSPANN S.A.

23 rue Saint-Simon, 69009 Lyon, Francia
+33478835901

info@siam-ringspann.fr - www.ringspann.fr

96 Plane Road Spartan, Kempton Park,
P.O.Box 8111 Edenglen 1613, Sudafrica

+27 113941830

info@ringspann.co.za - www.ringspann.co.za
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